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前言「I」 

前言 

手册简介 

本手册主要对 WISE（维智）伺服驱动器、维智电机、松下 A6 电机的型号、规格、尺寸

等信息进行说明，同时介绍了配套的线缆及接头规格，为用户在进行产品选型时提供参考。 

模块 章节 内容 

前言 - 介绍手册概况、厂商联系信息和手册历史版本记录等 

伺服驱动器 第 1 章 
介绍 WISE（维智）伺服驱动器命名规则、类型、规格、与外围设备

的连接图、端口定义、控制模式配线图、再生电阻规格及安装尺寸 

维智电机 第 2 章 介绍维智电机的产品规格及安装尺寸 

松下电机 第 3 章 介绍松下 A6 电机的产品规格及安装尺寸 

伺服配件 第 4 章 介绍线缆接头的型号、定义，及与电机的匹配关系 

产品适配表 第 5 章 介绍驱动器、电机、线缆的匹配关系 

选型 第 6 章 介绍电机及再生电阻的选型计算 

适用产品范围 

本手册适用范围如下： 

产品类型 备注 

WISE（维智）伺服驱动器 单轴 A/B1 系列、多轴 Mini 系列 

维智电机 M、T、H、S、N 等各系列电机 

松下电机 A6 系列 

我们的联系方式 

您可以通过以下途径来获得我们的技术支持以及售前售后服务： 

公司名称： 上海维宏电子科技股份有限公司 

总部地址： 上海市奉贤区沪杭公路 1590 号 

邮编：  201401 

电话：  400-882-9188 

传真：  021-33587519 

邮箱：  weihong@weihong.com.cn  

官网：  http://www.weihong.com.cn 

http://www.weihong.com.cn/
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前言「II」 

适用标准 

产品适用以下 CE 标准： 

 2014/35/EU Low Voltage Directive 

 2014/30/EU Electromagnetic Compatibility Directive 

修订历史记录 

通过下表，您可以快速查询到本说明书各个版本的修订记录。 

修订日期 手册版本 修订内容 

2022.05 R16 文档结构调整，产品信息整合 

2023.09 R17 

1） 调整驱动器产品库：增加 B1 系列，删除 A 系列 3kW 以下型号； 

2） 调整电机产品库：新增部分型号，删除 ME 系列； 

3） 对应调整产品适配表； 

4） 新增再生电阻选型计算。 
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第1章 伺服驱动器 

1.1 单轴伺服驱动器-B1 系列 

1.1.1 B1 系列型号说明 

符号 产品类型 符号 机种代码

WSD 维智驱动器 A 脉冲型

B 脉冲+STO

C 脉冲+高防护

D 脉冲+STO+高防护

E Ethercat总线

符号 产品系列 F Ethercat总线+STO

B B系列 G Ethercat总线+高防护

…… …… H Ethercat总线+STO+高防护

符号 设计序号 符号 电压规格(V)

1 第1代 B 220

…… …… 符号 功率规格(kW) C 380

02 0.2

04 0.4

08 0.75

10 1.0

15 1.5

30 3.0

…… ……

④

① ⑥

②

③ ⑤

B 1 04 BWSD E
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1.1.2 B1 系列型号一览 

产品系列 型号 容量（kW） 电压等级（V） 指令类型 

WSD-B1 

WSD-B1-02B-□ 0.2 

220 脉冲 

模拟量 

EtherCAT 总线 

WSD-B1-04B-□ 0.4 

WSD-B1-08B-□ 0.75 

WSD-B1-10B-□ 1.0 

WSD-B1-15B-□ 1.5 

WSD-B1-15C-□ 1.5 
380 

WSD-B1-30C-□ 3.0 

1.1.3 B1 系列技术规格 

 通用 

项目 内容 

WSD-B1--A 02B 04B 08B 10B 15B 15C 30C 

功率（kW） 0.2 0.4 0.75 1.0 1.5 1.5 3.0 

电 

源 

主回路电源 

单相 单相/三相 

三相 AC200V～240V，

-15%~+10%，50/60Hz 

三相 AC380V～440V，

-15%~+10%，50/60Hz 
 AC200V～240V， 

-15%~+10%，50/60Hz 

控制回路电源 无 
单相 AC200V～240V， 

-15%~+10%，50/60Hz 

单相 AC380V～440V，

-15%~+10%，50/60Hz 

连续输出电流

（Arms） 
1.6 2.8 5.5 7.6 11.6 5.4 11.9 

瞬时最大输出

电流（Arms） 
5.8 10.1 16.9 23 32 14 29.75 

再生电阻 外置 内置 

动态制动 内置 

冷却方式 自然冷却 风扇冷却 

控制方法 SVPWM 

编码器 17 位/ 20 位/ 23 位/ 24 位/ 25 位 

通讯接口 USB 
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项目 内容 

操作面板 5 个按键，5位 LED 显示 

保护功能 

 硬件保护：过压、欠压、过流、驱动器过热、编码器异常等 

 软件保护：存储器故障、初始化故障、I/O 分配异常、过速、过载、制动电阻过

载、位置偏差过大等 

 报警记录：记录 14 个报警代码及最近 3 个详细报警信息 

环 

境

规

格 

使用环境 
 室内：无阳光直射 

 无腐蚀性气体：避免油烟、易燃气体、尘埃等 

使用温度 0~55℃（45℃以上时，请强制风冷） 

储存温度 -20℃~65℃ 

湿度 90%RH 以下（不结露） 

高度 海拔 1000m 以下正常使用，1000m~2000m 时降额使用 

振动 ＜1G 

IP 等级 20 

 控制模式 

项目 内容 

指令类型 脉冲/模拟量 EtherCAT 

IO 输入/输出 8 路物理输入，7 路物理输出 5 路物理输入，3 路物理输出 

位置模式 

指令输入格式 

脉冲+方向（Pulse+Dir） 

正/反脉冲（CW/CCW） 

正交脉冲（A/B） 

总线输入 

指令输入电路 
差分输入（Line Driver） 

集电极开路输入（Open Collector） 
总线输入 

最大输入频率 

低速差分输入：最大 1Mpps 

高速差分输入：最大 4Mpps 

集电极开路：最大 200Kpps 

总线输入 

电子齿轮比 范围：0.001~32000 

滤波器 指令平滑滤波器、FIR 滤波器、减震滤波器 

脉冲输出 

线性驱动输出：A、B、Z 

分频脉冲数设置范围：1～编码器分

辨率的四分之一 

总线输出 

速度/转矩

模式 
指令形态 

模拟量电压指令输入：-10V～+10V 

内部速度指令/内部转矩指令 
总线输入 
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1.1.4 B1 系列与外围设备连接图 

1.1.4.1 脉冲型 

 WSD-B1-02B-□ / WSD-B1-04B-□ 

外

置

再

生

电

阻

接线断路器
为保护电源线路，请务必
配置与电源容量相匹配的
断路器作为过流保护装置

噪音滤波器
防止外部噪音进入电路,
降低来自驱动器的噪音

电磁接触器
使用时请安装浪涌抑制器
吸收接触器线圈产生的浪
涌电流。
注意
严禁将电磁接触器用于电
机的运转、停止操作。

B1/B2

外置再生电阻连接端子

电机动力线 编码器电缆

CN1

与PC通讯接口

CN2

IO控制接口

接地端子

CN4A / CN4B

485通讯接口，A进B出

CN3

编码器接口

电源

单相AC 220V

 

图 1-1 B1 系列脉冲型与外围设备连接图 
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 WSD-B1-08B-□ / WSD-B1-10B-□ 

外

置

再

生

电

阻

接线断路器
为保护电源线路，请务必
配置与电源容量相匹配的
断路器作为过流保护装置

噪音滤波器
防止外部噪音进入电路,
降低来自驱动器的噪音

电磁接触器
使用时请安装浪涌抑制器
吸收接触器线圈产生的浪
涌电流。
注意
严禁将电磁接触器用于电
机的运转、停止操作。

B1/B2

外置再生电阻连接端子

电机动力线 编码器电缆

电源

三相AC 220V

接地端子

CN1

与PC通讯接口

CN2

IO控制接口

CN4A / CN4B

485通讯接口，A进B出

CN3

编码器接口

 

图 1-2  B1 系列脉冲型与外围设备连接图 

 

 



上海维宏电子科技股份有限公司 
SHANGHAI WEIHONG ELECTRONIC TECHNOLOGY CO., LTD. 

 6 / 96 

 WSD-B1-15B-□ / WSD-B1-15C-□ / WSD-B1-30C-□ 

外

置

再

生

电

阻

接线断路器
为保护电源线路，请务必
配置与电源容量相匹配的
断路器作为过流保护装置

噪音滤波器
防止外部噪音进入电路,
降低来自驱动器的噪音

电磁接触器
使用时请安装浪涌抑制器
吸收接触器线圈产生的浪
涌电流。
注意
严禁将电磁接触器用于电
机的运转、停止操作。

B1/B2/B3

再生电阻连接端子

1、出厂时B2与B3短接，

内置电阻生效；

2、接外置电阻时，须拆

除B2/B3短接线，在B1和

B2间接入外置电阻，并
正确设置
P00.16/P00.18/P00.19

电机动力线 编码器电缆

电源

三相AC 220V 或 三相AC 380V

请根据产品铭牌正确选用电源规格

CN5

STO接口(预留)

接地端子

CN6 光栅信号接口        

        (预留)

CN1

与PC通讯接口

CN2

IO控制接口

CN4A / CN4B

485通讯接口，A进B出

CN3

编码器接口

 

图 1-3  B1 系列脉冲型与外围设备连接图 
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1.1.4.2 EtherCAT 总线型 

 WSD-B1-02B-□ / WSD-B1-04B-□ 

外

置

再

生

电

阻

接线断路器
为保护电源线路，请务必
配置与电源容量相匹配的
断路器作为过流保护装置

噪音滤波器
防止外部噪音进入电路,
降低来自驱动器的噪音

电磁接触器
使用时请安装浪涌抑制器
吸收接触器线圈产生的浪
涌电流。
注意
严禁将电磁接触器用于电
机的运转、停止操作。

B1/B2

外置再生电阻连接端子

电机动力线 编码器电缆

CN1

与PC通讯接口

CN4

IO控制接口

接地端子

CN5

STO安全接口(选配)

CN2A / CN2B

EtherCAT通讯接口，

A进B出

CN3

编码器接口

电源

单相AC 220V

 

图 1-4  B1 系列总线型与外围设备连接图 
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 WSD-B1-08B-□ / WSD-B1-10B-□ 

外

置

再

生

电

阻

接线断路器
为保护电源线路，请务必
配置与电源容量相匹配的
断路器作为过流保护装置

噪音滤波器
防止外部噪音进入电路,
降低来自驱动器的噪音

电磁接触器
使用时请安装浪涌抑制器
吸收接触器线圈产生的浪
涌电流。
注意
严禁将电磁接触器用于电
机的运转、停止操作。

B1/B2

外置再生电阻连接端子

电机动力线 编码器电缆

CN1 

与PC通讯接口

电源

三相AC 220V

CN4 

IO控制接口

接地端子

CN5

STO安全接口(选配)

CN2A / CN2B

EtherCAT通讯接口，

A进B出

CN3 

编码器接口

 

图 1-5  B1 系列总线型与外围设备连接图 
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 WSD-B1-15B-□ / WSD-B1-15C-□ / WSD-B1-30C-□ 

外

接

再

生

电

阻

接线断路器
为保护电源线路，请务必
配置与电源容量相匹配的
断路器作为过流保护装置

噪音滤波器
防止外部噪音进入电路,
降低来自驱动器的噪音

电磁接触器
使用时请安装浪涌抑制器
吸收接触器线圈产生的浪
涌电流。
注意
严禁将电磁接触器用于电
机的运转、停止操作。

B1/B2/B3

再生电阻连接端子

1、出厂时B2与B3短接，

使用内置电阻；

2、接外置电阻时，须拆

除B2/B3短接线，在B1和

B2间接入外置电阻，并
正确设置
P00.16/P00.18/P00.19

电机动力线 编码器电缆

CN1

与PC通讯接口

电源

三相AC 220V 或 三相AC 380V

请根据产品铭牌正确选用电源规格

CN5

STO安全接口

(选配)

接地端子

CN4A / CN4B

485信号进 / 485信号出

CN4

IO控制接口

CN6光栅信号接口
    (预留)

CN2A / CN2B

EtherCAT通讯接口，

A进B出

CN3

编码器接口

 

图 1-6  B1 系列总线型与外围设备连接图 
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1.1.5 B1 系列端口定义 

1.1.5.1 通用端口定义 

 主回路端子定义 

名称 0.2kW / 0.4kW 0.75kW / 1.0kW 1.5 kW / 3.0kW 

控制电源输入端子 无 无 L1C、L2C 

主电源输入端子 L1、L2 L1、L2、L3  L1、L2、L3 

再生电阻端子 B1、B2 B1、B2 B1、B2、B3 

共直流母线端子 无 无 B1( )、  

电机动力连接端子 U、V、W、PE U、V、W、PE U、V、W、PE 

接地端子    

 CN1：与 PC 通讯端口定义 

针脚号 信号名 功能 针脚分布 

1 +5V 电源+5V 

 

 

2 Data- 数据- 

3 Data+ 数据+ 

4 - - 

5 GND 信号地 

 CN3：编码器端口定义 

针脚号 信号名 说明 脚位分布 

1 +5V 电源+5V 

 

2 GND 信号地 

3 空脚 - 

4 空脚 - 

5 PS+ 信号+ 

6 PS- 信号- 

外壳 PE 屏蔽 
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1.1.5.2 脉冲型驱动器端口定义 

 CN2：控制端口定义（44PIN） 

端口名 针脚号 位置模式 速度模式 转矩模式 

SI1 44 - - - 

SI2 30 - 内部速度 1 - 

SI3 15 - 内部速度 2 - 

SI4 14 负限位 - - 

SI5 43 正限位 - - 

SI6 29 脉冲禁止 零速箝位 零速箝位 

SI7 42 伺服使能 伺服使能 伺服使能 

SI8 13 偏差清除 - - 

SO1 3/18 抱闸输出 抱闸输出 抱闸输出 

SO2 35 伺服准备好 伺服准备好 伺服准备好 

SO3 4/19 报警输出（常闭） 报警输出（常闭） 报警输出（常闭） 

SO4 34 定位完成 速度到达 速度到达 

SO5 2/17 零速箝位 零速箝位 零速箝位 

SO6 33 转矩限制中 转矩限制中 转矩限制中 

SO7 1/16 速度一致 速度一致 速度一致 

注：上表为出厂默认分配，各端口功能根据需要可自由分配 

 CN4A/CN4B：RS485 通讯时定义（A-IN  B-OUT） 

针脚号 信号名 功能 针脚分布 

1 - - 

 

2 - - 

3 - - 

4 485+ 数据发送+ 

5 485- 数据发送- 

6 - - 

7 - - 

8 GND 信号地 
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针脚号 信号名 功能 针脚分布 

9 - - 

10 - - 

11 - - 

12 485+ 数据接收+ 

13 485- 数据接收- 

14 - - 

15 - - 

16 GND 信号地 

外壳 接地 接屏蔽层 

1.1.5.3 EtherCAT 总线型驱动器端口定义 

 CN2A/CN2B：EtherCAT 通讯时定义 

针脚号 信号名 功能 针脚分布 

1 TD+ 数据发送+ 

 

2 TD- 数据发送- 

3 RD+ 数据接收+ 

4 - - 

5 - - 

6 RD- 数据接收- 

7 - - 

8 - - 

9 TD+ 数据发送+ 

10 TD- 数据发送- 

11 RD+ 数据接收+ 

12 - - 

13 - - 

14 RD- 数据接收- 

15 - - 

16 - - 

外壳 接地  
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 CN2：控制端口定义（15PIN） 

端口名 针脚号 位置模式 速度模式 转矩模式 

SI1 10 正限位 正限位 正限位 

SI2 9 负限位 负限位 负限位 

SI3 8 原点开关 原点开关 原点开关 

SI4 7 探针 1 探针 1 探针 1 

SI5 11 探针 2 探针 2 探针 2 

SO1 1/6 抱闸输出 抱闸输出 抱闸输出 

SO2 3/2 伺服准备好 伺服准备好 伺服准备好 

SO3 5/4 报警输出（常闭） 报警输出（常闭） 报警输出（常闭） 

注：上表为出厂默认分配，各端口功能根据需要可自由分配 
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1.1.6 B1 系列控制模式配线图 

1.1.6.1 脉冲型 

 位置模式 

S-RDY

INP

TLC33

34

35

PAO+

PAO-

9 PBO+

PBO-24

38 PZO+

PZO-37

1

16

V-COIN+
(SO7)

2

17

ZSP+
(SO5)

V-COIN-

ZSP-

速度一致

零位信号

抱闸输出

伺服报警

FG（屏蔽层与连接器壳体相连）

连接器壳体

23

8

3

18

BRK+
(SO1)

BRK-

4

19

ALM+

ALM-

(SO6)

(SO4)

(SO2)

(SO3)

转矩限制中信号输出

输出定位结束信号

伺服准备输出

SIGN

CCW

B相

SIGN+

SIGN-

75Ω11

27

PULS+

PULS-

75Ω25

10

伺服驱动器

位置指令

脉冲输入

PULS

CW

A相

75Ω

75Ω

编码器分频

脉冲输出A相

编码器分频

脉冲输出B相

编码器分频

脉冲输出Z相

2.4 kΩ

2.4 kΩ

26PULLHI
公共端

（集电极开路脉冲输入时）

2.4 kΩ

2.4 kΩ

28 3.3 KΩ

42 (SI7)

(SI6)

(SI5)

(SI4)

(SI3)

(SI2)

29

43

14

15

30

COM+

S-ON

INH

POT

NOT

未定义

伺服ON

脉冲禁止

禁止正转驱动

禁止反转驱动

(SI1)44

未定义

未定义

COM- 5

13 (SI8)CLR偏差清除

PZ-OUT36

39GND

12

内部

+24V电源输出

24V+

差分信号地

内部24V电源地

编码器Z相

集电极开路输出
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 速度模式 

S-RDY

AT-SPEED

TLC33

34

35

PAO+

PAO-

9 PBO+

PBO-24

38 PZO+

PZO-37

PZ-OUT36

1

16

V-COIN +
(SO7)

2

17

ZSP+
(SO5)

V-COIN -

ZSP-

速度一致

零速信号

抱闸输出

伺服报警

28 3.3 KΩ

42 (SI7)

(SI6)

(SI5)

(SI4)

(SI3)

(SI2)

29

43

14

15

30

COM+

S-ON

ZEROSPD

POT

NOT

INTSPD1

伺服使能

零速箝位

禁止正转驱动

禁止反转驱动

内部指令速度选择2

内部指令速度选择1

FG 屏蔽层与连接器壳体相连

连接器壳体

伺服驱动器

23

8

3

18

BRK+
(SO1)

BRK-

4

19

ALM+

ALM-(SI1)44

INTSPD2

(SO6)

(SO4)

(SO2)

(SO3)

转矩限制中

速度到达

伺服准备好

未定义

编码器分频

脉冲输出A相

编码器分频

脉冲输出B相

编码器分频

脉冲输出Z相

A/D

LPFV-REF

GND

T-REF

GND

21

6

22

7

LPF
外部转矩限制

(AI2)

（最大输入电压

范围：±10V）

速度指令
(AI1)

（最大输入电压

范围：±10V）

COM- 5

24V+

24V电源输出

13 (SI8)未定义

12

编码器Z相

集电极开路输出
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 转矩模式 

S-RDY

AT-SPEED

TLC33

34

35

PAO+

PAO-

9 PBO+

PBO-24

38 PZO+

PZO-37

PZ-OUT36

1

16

V-COIN+
(SO7)

2

17

ZSP+
(SO5)

V-COIN-

ZSP-

速度一致

零速信号

抱闸输出

伺服报警

28 3.3 KΩ

42 (SI7)

(SI6)

(SI5)

(SI4)

(SI3)

(SI2)

29

43

14

15

30

COM+

S-ON

ZEROSPD

POT

NOT

未定义

伺服使能

零速箝位

禁止正转驱动

禁止反转驱动

FG 屏蔽层与连接器壳体相连

连接器壳体

伺服驱动器

23

8

3

18

BRK+
(SO1)

BRK-

4

19

ALM+

ALM-(SI1)44

未定义

(SO6)

(SO4)

(SO2)

(SO3)

转矩限制中信号输出

速度到达输出

伺服准备输出

未定义

编码器分频

脉冲输出A相

编码器分频

脉冲输出B相

编码器分频

脉冲输出Z相

A/D

LPFV-REF

GND

T-REF

GND

21

6

22

7

LPF

外部转矩限制
(AI2)

（最大输入电压

范围：±10V）

速度指令(AI1)

（最大输入电压

范围：±10V）

COM- 5

24V+

24V电源输出

13 (SI8)未定义

12

编码器Z相

集电极开路输出
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1.1.6.2 EtherCAT 总线型 

1

6

3

2

BRK+
(SO1)

BRK-
抱闸输出

伺服准备好

伺服报警

FG（屏蔽层与连接器壳体相连）

连接器壳体

5

4

S_RDY+
(SO2)

S_RDY-

ALM+

ALM-

(SO3)

伺服驱动器

13 3.3 KΩ

(SI5)

(SI4)

(SI3)

(SI2)

11

7

8

9

COM+

POT

NOT

禁止正转驱动

禁止反转驱动

(SI1)10

COM- 14

15

内部

+24V电源输出
24V+

内部24V电源地

HOME原点开关信号

TouchProbe1探针1

TouchProbe2探针2
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1.1.7 B1 系列再生电阻规格 

系列号 功率号 

内置电阻 外接电阻 

驱动器电容可吸收的能量 

(J) 
阻值 

（Ω） 

功率 

(W) 

最小允许阻值 

（Ω） 

WSD-B1 

02B - - 50 7.8 

04B - - 45 15.7 

08B 50 75 40 26.7 

10B 50 75 20 32.4 

15B 25 100 15 47.7 

15C 100 100 60 34.3 

30C 50 100 40 50.4 

 

1.1.8 B1 系列安装尺寸 

 WSD-B1-02B-□ / WSD-B1-04B-□ 
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 WSD-B1-08B-□ / WSD-B1-10B-□ 

 

 

 

 

 WSD-B1-15B-□ / WSD-B1-15C-□ / WSD-B1-30C-□ 
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1.2 单轴伺服驱动器-A 系列 

1.2.1 A 系列型号说明 

符号 产品名称 符号

WSD 维智伺服 B

符号 产品系列 符号

A A系列 P

S

M

符号 容量标识（kW） 符号

120 3.0 0P

170 5.0 AP

260 7.5 M2

280 11.0 EC

符号 电压规格（V）

4 380

①

④

⑤

⑥

⑦

②

③
指令类型

脉冲序列指令型

模拟量·脉冲序列指令型

MECHATROLINK-II总线通信指令型

电机类型

旋转电机

EtherCAT总线通信指令型

编码器反馈类型

并行增量式编码器

串行通讯式编码器

增量与通讯混合式编码器

     

WSD 170 4 AP S BA
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1.2.2 A 系列型号一览 

产品系列 型号 容量（kW） 电压等级（V） 指令类型 

WSDA 

WSDA-120-4□□□ 3.0 

380 

脉冲/模拟量 

M2 

EtherCAT 

WSDA-170-4□□□ 5.0 

WSDA-260-4□□□ 7.5 

WSDA-280-4□□□ 11.0 

1.2.3 A 系列技术规格 

 通用 

项目 内容 

功率（kW） 3.0 5.0 7.5 11.0 

电 

源 

主回路电源 三相 AC380V～440V，-15%~+10%，50/60Hz 

控制回路电源 无 

连续输出电流（Arms） 12.0 17.0 25.7 28.1 

瞬时最大输出电流

（Arms） 
28.0 42.0 65.0 70.0 

再生电阻 内置 外置 

动态制动 内置 

冷却方式 风扇冷却 

控制方法 SVPWM 

编码器支持 17 位 / 20 位 / 23 位 / 24 位 

与 PC 通讯方式 USB 通讯 

面板操作器 5 个按键，6 位 LED 显示 

保护功能 

• 硬件保护：过压、欠压、缺相（3.0 kW 及以上）、过流、驱动器过热、

编码器异常等。 

• 软件保护：存储器故障、初始化故障、I/O 分配异常、过速、过载、制动

电阻过载、位置偏差过大等。 

• 故障记录：记录 14 个故障代码及最近 3 个详细故障信息。 

环

境
使用环境 

室内：无阳光直射 

无腐蚀性气体：避免油烟、易燃气体、尘埃等 
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项目 内容 

规

格 

使用温度 0~55℃（45℃以上时，请强制风冷） 

储存温度 -20℃~65℃ 

湿度 90%RH 以下（不结露） 

高度 海拔 1000m 以下正常使用，1000m~2000m 时降额使用 

振动 ＜1G 

IP 等级 20 

 

 控制模式 

项目 内容 

指令类型 脉冲/模拟量 EtherCAT/ M2 

IO 输入/输出 8 路物理输入，7 路物理输出 无 

位

置

模

式 

指令输入格式 

脉冲+方向（Pulse+Dir） 

正/反脉冲（CW/CCW） 

正交脉冲（A/B） 

总线输入 

指令输入电路 
差分输入（Line Driver） 

集电极开路输入（Open Collector） 
总线输入 

最大输入频率 
差分输入：1Mpps 

集电极开路：200Kpps 
总线输入 

电子齿轮比 范围：0.001~32000 

滤波器 指令平滑滤波器、FIR 滤波器、减震滤波器 

脉冲输出 
线性驱动输出：A、B、Z 

分频脉冲数设置范围：1～编码器分辨率的四分之一 
总线输出 

速

度 

/ 

转

矩

模

式 

指令形态 
模拟量电压指令输入：-10V～+10V 

内部速度指令/内部转矩指令 
总线输入 
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1.2.4 A 系列与外围设备连接图 

 380V 规格（≥3.0kW） 

外

置

再

生

电

阻

接线断路器
为保护电源线路，请务必
配置与电源容量相匹配的
断路器作为过流保护装置

噪音滤波器
防止外部噪音进入电路,
降低来自驱动器的噪音

电磁接触器
使用时请安装浪涌抑制器
吸收接触器线圈产生的浪
涌电流。
注意
严禁将电磁接触器用于电
机的运转、停止操作。

B1/B2/B3

再生电阻连接端子

1、出厂时B2与B3短接，

内置电阻生效；

2、接外置电阻时，须拆

除B2/B3短接线，在B1和

B2间接入外置电阻，并
正确设置
P00.16/P00.18/P00.19

电机动力线 编码器电缆

电源

三相AC 380V

CN3 

预留

接地端子

CN6 

预留

CN1

与PC通讯接口

CN4

IO控制接口

  CN2A / CN2B

 EtherCAT通讯

 接口，A进B出

CN5

编码器接口

脉冲系列时无效

仅脉冲系列时有效

 

图 1-7  WSDA-380V 系列驱动器与外围设备连接图 
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1.2.5 A 系列端口定义 

 主回路端子定义 

项目 内容 

功率 3kW / 5kW 7.5kW/11kW 

主回路输入端子 R、S、T：三相 AC380 输入 

控制电源输入端子 无 

DC 电抗器连接端

子 

+、B1 

 默认短接； 

 连接电抗器时拆掉短接片，在+和 B1 之间接入电抗器 

外置再生电阻端子 

B1、B2、B3 

 出厂时 B2 和 B3 短接，使用内置电

阻； 

 使用外置电阻时，先拆除 B2 和 B3

间的短路片使其开路，然后在 B1

和 B2 之间接入电阻 

B1、B2 

 无内置电阻； 

 使用外置电阻时，在 B1 和 B2 之间

接入电阻 

共直流母线端子 B1/ 、 ：多机并联时使用 

电机动力连接端子 U、V、W：连接伺服电机 

接地端子  

 CN2A/CN2B：M-Ⅱ通讯时定义 

针脚号 信号名 功能 针脚分布 

1 SD- 数据- 

 

2 SD+ 数据+ 

3 - - 

4 - - 

5 - - 

6 - - 

7 - - 

8 - - 

 

 

 



上海维宏电子科技股份有限公司 
SHANGHAI WEIHONG ELECTRONIC TECHNOLOGY CO., LTD. 

 25 / 96 

 CN2A/CN2B：EtherCAT 通讯时定义 

针脚号 信号名 功能 针脚分布 

1 TD+ 数据发送+ 

 

2 TD- 数据发送- 

3 RD+ 数据接收+ 

4 - - 

5 - - 

6 RD- 数据接收- 

7 - - 

8 - - 

 

 CN4：控制端口定义 

端口名 针脚号 位置模式 速度模式 转矩模式 

SI1 44 - - - 

SI2 30 - 内部速度 1 - 

SI3 15 - 内部速度 2 - 

SI4 14 负限位 - - 

SI5 43 正限位 - - 

SI6 29 脉冲禁止 零速箝位 零速箝位 

SI7 42 伺服使能 伺服使能 伺服使能 

SI8 13 偏差清除 - - 

SO1 3/18 抱闸输出 抱闸输出 抱闸输出 

SO2 35 伺服准备好 伺服准备好 伺服准备好 

SO3 4/19 报警输出 报警输出 报警输出 

SO4 34 定位完成 速度到达 速度到达 

SO5 2/17 零速箝位 零速箝位 零速箝位 

SO6 33 转矩限制中 转矩限制中 转矩限制中 

SO7 1/16 速度一致 速度一致 速度一致 

注：上表为出厂默认分配，各端口功能根据需要可自由分配 
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 CN5：编码器端口定义 

针脚号 信号名 功能 备注 

1 PS+ 数据+ - 

2 PS- 数据- - 

3 BAT+ 电池+ - 

4 BAT- 电池- - 

5 BRK- 备用抱闸输出- 仅总线驱动器使用 

6 - - - 

7 +5V +5V 电源 - 

8 GND 信号地 - 

9 BRK+ 备用抱闸输出+ 仅总线驱动器使用 

外壳 PE 屏蔽 - 
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1.2.6 A 系列控制模式配线图 

 位置模式 

S-RDY

INP

TLC33

34

35

PAO+

PAO-

9 PBO+

PBO-24

38 PCO+

PCO-37

SG5

1

16

V-COIN +
(SO7)

2

17

ZSP+
(SO5)

  V-COIN -

ZSP-

速度一致

零位箝位

抱闸输出

报警输出

3.3 KΩ

(SI7)

(SI6)

(SI5)

(SI4)

13

42

29

43

14

+24VIN

SRV-ON

INH

POT

NOT

INVALID

+24V

伺服使能

脉冲禁止输入

禁止正转驱动

禁止反转驱动

FG屏蔽层与连接器壳体相连

连接器壳体

23

8

3

18

BRK+
(SO1)

BRK-

4

19

ALM+

ALM-

(SI1)44无效

(SO6)

(SO4)

(SO2)

(SO3)

转矩限制中

定位完成

伺服准备好

SIGN

CCW

B相

SIGN+

SIGN-

75Ω11

27

PULS+

PULS-

75Ω25

10

(SI8)CLR偏差清除输入

伺服驱动器

位置

指令

PULS

CW

A相

75Ω

75Ω
编码器分频

脉冲输出A相

编码器分频

脉冲输出B相

编码器分频

脉冲输出C相

28

2.4 kΩ

2.4 kΩ

26PULLHI+24V

2.4 kΩ

2.4 kΩ

COM 32,39
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 速度模式 

S-RDY

AT-SPEED

TLC33

34

35

PAO+

PAO-

9 PBO+

PBO-24

38 PCO+

PCO-37

SG5

1

16

V-COIN +
(SO7)

2

17

ZSP+
(SO5)

V-COIN -

ZSP-

速度一致

零速箝位

抱闸输出

伺服报警

28 3.3 KΩ

42 (SI7)

(SI6)

(SI5)

(SI4)

(SI3)

(SI2)

29

43

14

15

30

+24VIN

SRV-ON

ZEROSPD

POT

NOT

INTSPD1

+24V

伺服使能

零速箝位

禁止正转驱动

禁止反转驱动

内部指令速度选择2

内部指令速度选择1

FG 屏蔽层与连接器壳体相连

连接器壳体

伺服驱动器

23

8

3

18

BRK+
(SO1)

BRK-

4

19

ALM+

ALM-

(SI1)44

INTSPD2

无效

(SO6)

(SO4)

(SO2)

(SO3)

转矩限制中

速度到达

伺服准备好

INVALID

编码器分频

脉冲输出A相

编码器分频

脉冲输出B相

编码器分频

脉冲输出C相

A/D

LPFV-REF

SG

T-REF

SG

21

6

22

7

LPF

外部转矩限制
（最大输入电压

范围：±10V）

速度指令
（最大输入电压

范围：±10V）

COM 32,39
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 转矩模式 

S-RDY

AT-SPEED

TLC33

34

35

PAO+

PAO-

9 PBO+

PBO-24

38 PCO+

PCO-37

SG5

1

16

V-COIN+
(SO7)

2

17

ZSP+
(SO5)

V-COIN-

ZSP-

速度一致

零速信号

抱闸输出

伺服报警

28 3.3 KΩ

42 (SI7)

(SI6)

(SI5)

(SI4)

29

43

14

+24VIN

SRV-ON

ZEROSPD

POT

NOT

+24V

伺服ON

零位箝速

禁止正转驱动

禁止反转驱动

FG 屏蔽层与连接器壳体相连

连接器壳体

伺服驱动器

23

8

3

18

BRK+
(SO1)

BRK-

4

19

ALM+

ALM-

(SI1)44
无效

(SO6)

(SO4)

(SO2)

(SO3)

转矩限制中

速度到达

伺服准备好

INVALID

编码器分频

脉冲输出A相

编码器分频

脉冲输出B相

编码器分频

脉冲输出C相

A/D

LPFV-REF

SG

T-REF

SG

21

6

22

7

LPF

转矩指令
（最大输入电压

范围：±10V）

外部速度限制
（最大输入电压

范围：±10V）

COM 32,39
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1.2.7 A 系列再生电阻规格 

系列号 功率号 

内置电阻 外接电阻 
驱动器可吸收

的再生能量 

(J) 

阻值 

（Ω） 

功率 

(W) 

最小允许阻值 

（Ω） 

WSDA 

120 40 100 30 56.3 

170 40 100 30 82.5 

260 - - 30 150.9 

280 - - 30 201.2 

 

1.2.8 A 系列安装尺寸 

安装尺寸如下所示： 

 

图 1-1  驱动器安装尺寸 

驱动器 
A 

(mm) 

B 

(mm) 

C 

(mm) 

D 

(mm) 

E 

(mm) 
螺丝尺寸 螺丝数量 

WSDA 

120 283.5 269.5 116.5 90 204 M4 4 

170 283.5 269.5 146.2 90 203.5 M4 4 

260 336.5 322.5 161.2 90 221.5 M4 4 

280 336.5 322.5 161.2 90 221.5 M4 4 
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1.3 多轴驱动器-Mini 系列 

1.3.1 Mini 系列型号说明 

符号 产品系列 符号

WSD 维智伺服 E

F

G

符号 轴数 H

M2 2轴

M3 3轴

M4 4轴 符号

B

符号

04

08

10

①

②

④

电压规格（V）

220

⑤

③
前n轴各轴功率

EtherCAT总线

EtherCAT总线 + IO + STO

EtherCAT总线 + 高防护

EtherCAT总线 + IO + STO + 高防护

最后1轴功率（kW）

0.4

0.75

1

⑥
机种代码

       

WSD B E10M4

  

- - 08 -
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1.3.2 Mini 系列型号一览 

型号 轴数 
各轴容量（kW） 

电压等级（V） 指令类型 
1 轴 2 轴 3 轴 4 轴 

WSD-M2-1010-E 3 1.0 1.0 - - 

220 EtherCAT 

WSD-M3-0404-E 3 0.4 0.4 0.4 - 

WSD-M3-0808-E 3 0.75 0.75 0.75 - 

WSD-M3-1010-E 3 1.0 1.0 1.0 - 

WSD-M4-0808-E 4 0.75 0.75 0.75 0.75 

WSD-M4-1010-E 4 1.0 1.0 1.0 1.0 

 

1.3.3 Mini 系列技术规格 

项目 内容 

单轴功率（kW） 0.4 0.75 1.0 

电 

源 

主回路电源 单相/三相 AC200V～240V，-15%~+10%，50/60Hz 

控制回路电源 单相 AC200V～240V，-15%~+10%，50/60Hz 

连续输出电流（Arms） 2.8 5.5 7.6 

瞬时最大输出电流

（Arms） 
10.1 16.9 23 

再生电阻 内置 

动态制动 内置 

冷却方式 风扇冷却 

STO 选配 

控制方法 SVPWM 

控制模式 位置控制、速度控制、转矩控制 

指令输入 总线输入 

编码器支持 17 位 / 20 位 / 23 位 / 24 位 

I/O 输入/输出 4 路数字输入，2 路数字输出 

与 PC 通讯方式 USB 通讯 
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项目 内容 

面板操作器 6 个按键，6 位 LED 显示，4 个指示灯 

保护功能 

• 硬件保护：过压、欠压、缺相、过流、驱动器过热、编码器异常等。 

• 软件保护：存储器故障、初始化故障、I/O 分配异常、过速、过载、

制动电阻过载、位置偏差过大等。 

• 故障记录：记录 14 个故障代码及最近 3 个详细故障信息。 

环

境

规

格 

使用环境 
室内：无阳光直射 

无腐蚀性气体：避免油烟、易燃气体、尘埃等 

使用温度 0~55℃（45℃以上时，请强制风冷） 

储存温度 -20℃~65℃ 

湿度 90%RH 以下（不结露） 

高度 海拔 1000m 以下正常使用，1000m~2000m 时降额使用 

振动 ＜1G 

IP 等级 20 
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1.3.4 Mini 系列与外围设备连接图 

外

置

再

生

电

阻

接线断路器
为保护电源线路，请务必
配置与电源容量相匹配的
断路器作为过流保护装置

噪音滤波器
防止外部噪音进入电路,
降低来自驱动器的噪音

电磁接触器
使用时请安装浪涌抑制器
吸收接触器线圈产生的浪
涌电流。
注意
严禁将电磁接触器用于电
机的运转、停止操作。

B1/B2/B3

再生电阻连接端子

1、出厂时B2与B3短接，

内置电阻生效；

2、接外置电阻时，须拆

除B2/B3短接线，在B1和

B2间接入外置电阻，并
正确设置
P00.16/P00.18/P00.19

电机动力线 编码器电缆

电源

三相AC 220V

接地端子×5

CN4  STO接口(定制)

CN1

与PC通讯接口

CN3

IO控制接口

 CN2A / CN2B

 EtherCAT通讯

 接口，A进B出

ENC4 编码器接口4

此处以一个电机示例

ENC1 编码器接口1

ENC2 编码器接口2

ENC3 编码器接口3

 

图 1-8  Mini 与外围设备连接图 
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1.3.5 Mini 系列端口定义 

 主回路端子定义 

名称 端子号 说明 

主回路输入端子 L1、L2、L3 三相 AC220 输入 

控制电源输入端子 L1C、L2C 单相 AC220 输入 

外置再生电阻端子 B1/ 、B2、B3 

 出厂时，B2 和 B3 短接，使用

内置电阻 

 使用外置电阻时，先拆除 B2 和

B3 间的短路片使其开路，然后

在 B1 和 B2 之间接入电阻 

共直流母线端子 B1/ 、  多机并联时使用 

电机动力连接端子 

U1、V1、W1 

U2、V2、W2 

U3、V3、W3 

U4、V4、W4 

连接伺服电机 

（动力端子与编码器接口按数字

号对应，例如 U1V1W1 对应

ENC1） 

接地端子（5 个）  接地点 

 CN1：USB 端口 

针脚号 信号名 功能 针脚分布 

1 +5V 电源+5V 

1

2

3

4

5

 

2 Data- 数据- 

3 Data+ 数据+ 

4 - - 

5 GND 信号地 

 CN2A/CN2B：EtherCAT 通讯时定义 

针脚号 信号名 功能 针脚分布 

1 TD+ 数据发送+ 

 

2 TD- 数据发送- 

3 RD+ 数据接收+ 

4 - - 

5 - - 

6 RD- 数据接收- 
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针脚号 信号名 功能 针脚分布 

7 - - 

8 - - 

 CN3：IO 端口 

针脚号 信号名 功能 备注 

1 DO1+ 
数字量输出 1 

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12
 

2 DO1- 

3 DO2+ 
数字量输出 2 

4 DO2- 

5 - - 

6 - - 

7 COM+ 电源输入（+12V～+24V） 

8 DI1 数字量输入 1 

9 DI2 数字量输入 2 

10 DI3 数字量输入 3 

11 DI4 数字量输入 4 

12 PE 屏蔽 

 CN4：STO 端口 

针脚号 信号名 功能 备注 

1 STO2 
安全输入 2 

1

2

3

4

5

6
 

2 COM 

3 FB- 监视输出- 

4 STO1 
安全输入 1 

5 COM 

6 FB+ 监视输出+ 
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 ENC1~ENC4：编码器端口 

针脚号 信号名 功能 备注 

1 +5V 电源+5V 

5
3

1

6

4

2

5

3

1

 

2 GND 信号地 

3 BAT+ 电池+ 

4 BAT- 电池- 

5 PS+ 信号+ 

6 PS- 信号- 

外壳 PE 屏蔽 

 

1.3.6 Mini 系列再生电阻规格 

型号 

内置电阻 外接电阻 
电容可吸收的再生能量 

（J） 阻值（Ω） 功率(W) 最小允许阻值（Ω） 

WSD-M2-0808-E 40 100 13 30 

WSD-M2-1010-E 40 100 13 45 

WSD-M3-0404-E 40 100 13 30 

WSD-M3-0808-E 40 100 13 45 

WSD-M3-1010-E 20 200 13 60 

WSD-M4-0404-E 40 100 13 30 

WSD-M4-0804-E 40 100 13 45 

WSD-M4-0808-E 20 200 13 60 

WSD-M4-1008-E 20 200 13 60 

WSD-M4-1010-E 20 200 13 60 

注：多轴共用 1 个再生电阻 
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1.3.7 Mini 系列安装尺寸 
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第2章 维智电机 

2.1 电机型号说明 
 

 命名规则（旧） 

符号 符号

MN 01

ME 02

MB 03

04

05

符号

040

060

080

…… 符号 端面规格 符号

0 法兰 1

符号

DA1 符号

DB1 D0

DA4

KAA

DA6

CI3 符号 轴类型 符号 油封类型

A 光轴 0 无油封

B 有键 1 标准油封

符号 扭矩规格（N·m） 符号 C 扁轴 2 非标油封

P32 0.32 060 D 锥轴

P64 0.64 077

013 1.3 083 符号 抱闸类型

024 2.4 100 0 无抱闸

032 3.2 115 符号 电压规格（V） 1 电磁抱闸

035 3.5 150 F 220 2 永磁抱闸

050 5.0 190 G 380

054 5.39 290

符号 符号

C E

D F

光电多圈绝对值24位(整体式编码器)

光电单圈绝对值17位(整体式编码器)

光电增量5000线

⑤

光电多圈绝对值23位(整体式编码器)

④

10.0

11.5

15.0

19.0

29.0

光电多圈绝对值17位(分体式编码器)

光电多圈绝对值17位(整体式编码器)

编码器规格

③
⑩

初始磁极角度

初始磁极角位置为0度

⑥

扭矩规格（N·m）

6.0

7.7

8.34

1500

2000

额定转速（r/min）

2500

3000

额定转速（r/min）

⑫

⑨

⑦

安普尚通插头、引线加端子250mm

轴长改为55mm、键宽改为宽8mm厚
7mm、键槽改为U型，长度为36mm

定制类型

键槽长宽40*8mm

动力线长、编码器线长3000mm

轴径改为24mm

06

⑧

动力线长、编码器线长1500mm

端面规格

底脚

⑪

②

①

……

法兰规格

40法兰

60法兰

80法兰

产品系列

标准通用系列

紧凑尺寸系列

MB系列，5对极

ME F

  

DA1060 013 F 0 B 1 D0 0 01

 

注意
 

标准型号为11位，第 位
为定制型号扩展后缀。
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 命名规则（新） 

符号 产品系列

WSM WSM系列

符号 非标流水号含义

符号 法兰框 01 轴径24mm

130 130 mm …… ……

…… ……

符号 非标代号含义

符号 惯量 空 标准

L 小惯量 S 轴非标

M 中惯量 …… ……

H 大惯量

符号 电机接头类型

符号 额定功率/额定转速 X 引线型，小航插

0430 0.4 kW / 3000 rpm Y 大航插

2420 2.4 kW / 2000 rpm Z 引线型，AMP接头

…… …… S 插座型

符号 电压（V） 符号 键、制动器、油封

B 220 1 键+油封

C 380 2 键+制动器+油封

3 光轴+油封

4 光轴+制动器+油封

符号

D1 多摩川17位多圈绝对值 D5 多摩川23位多圈绝对值N50

D2 多摩川23位多圈绝对值 G1 17位单圈绝对值磁编

D3 尼康24位多圈绝对值 G2 17位多圈绝对值磁编

D4 23位多圈绝对值

编码器类型

⑥

制造编号

⑪

⑩

⑨

⑧

⑦

①

②

③

④

⑤

WSM C

    

M130 2420 D2 1 Y S 01 T
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2.2 电机规格及安装尺寸 

2.2.1 M 系列 

 电机规格 

电机型号 
法兰框号 

mm  

额定功率 

kW  

额定转矩 

N·m 

最大转矩 

N·m 

额定转速 

rpm 

最大转速 

rpm 

额定电流 

Arms 

最大电流 

Arms 

转子惯量 

10-4Kgm2 

电压 

V 

WSM-80M-1230B-D2□X-M 80 1.2 4 12 3000 5000 6.7 20.1 2.21 

220 

MB100-DA4032F-F□B1D00 
100 

1.0 3.2 9.6 3000 5000 5.0 15.0 2.458 

MB100-DA4064F-F□B1D00 2.0 6.4 19.2 3000 5000 9.9 29.7 4.422 

MN110-DA4040F-F□B1D00 

110 

1.0 4.0 12.0 3000 3500 5.0 15.0 5.4 

MN110-DA4050D-F□B1D00 1.0 5.0 15.0 2000 3000 6.0 18.0 6.3 

MN110-DA4060D-F□B1D00 1.2 6.0 18.0 2000 3000 6.0 18.0 7.6 

MN110-DA4050F-F□B1D00 1.5 5.0 15.0 3000 3000 6.0 18.0 6.3 

MN110-DA4060F-F□B1D00 1.8 6.0 18.0 3000 3000 6.0 18.0 7.6 

MN130-DA4050D-F□B1D00 

130 

1.0 5.0 15.0 2000 4000 7.0 21.0 10.6 

MN130-DA4060D-F□B1D00 1.2 6.0 18.0 2000 4000 9.0 18.0 12.6 

MN130-DA4072D-F□B1D00 1.5 7.2 22 2000 3000 8.6 25.8 15.3 

MN130-DA4100C-F□B1D00 1.5 10.0 25 1500 1600 6.0 15.0 19.4 
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电机型号 
法兰框号 

mm  

额定功率 

kW  

额定转矩 

N·m 

最大转矩 

N·m 

额定转速 

rpm 

最大转速 

rpm 

额定电流 

Arms 

最大电流 

Arms 

转子惯量 

10-4Kgm2 

电压 

V 

MN130-DA4100D-F□B1D00 2.0 10.0 25.0 2000 3000 11.0 27.5 19.4 

MN130-DA4150C-F□B1D00 

130 

2.3 15.0 30.0 1500 1600 9.5 19.0 27.7 

220 

MN130-DA4150E-F□B1D00 3.8 15.0 30.0 2500 2800 13.5 27.0 27.7 

MB130-DA4054C-F□B1D00 0.85 5.39 14.2 1500 3000 6.9 20.7 13.9 

MB130-DA4083C-F□B1D00 1.3 8.34 23.3 1500 4000 10.7 29.8 19.9 

MB130-DA4115C-F□B1D00 1.8 11.5 28.7 1500 3600 16.7 41.6 26.0 

WSM-130M-1025B-D4□Y-M 1.0 4.0 12.0 2500 2600 4.0 12.0 8.5 

WSM-130M-1525B-D4□Y-M 

MN130-DA4060E-F□B1D00 
1.5 6.0 18.0 2500 2900 6.0 18.0 12.6 

WSM-130M-2025B-D4□Y-M 

MN130-DA4077E- F□B1D00 
2.0 7.7 22.0 2500 3000 7.5 22.5 15.3 

WSM-130M-2625B-D4□Y-M 2.6 10.0 25.0 2500 2700 10.0 25.0 19.4 

WSM-130M-0915C-D2□Y-M 

130 

0.85 5.39 14.2 1500 3500 4.0 10.5 13.9 

380 

WSM-130M-1020C-D2□Y-M 1.0 5.0 15.0 2000 4000 4.0 12.0 10.6 

WSM-130H-1120C-D2□Y-S06-M 1.1 5.39 14.2 2000 4000 4.6 12.0 13.9 

WSM-130M-1315C-D2□Y-M 1.3 8.34 23.3 1500 3000 5.5 15.3 19.9 

WSM-130M-1325C-D□□Y-M 1.3 5.0 15.0 2500 2800 3.0 9.0 10.6 

WSM-130M-1520C-D2□Y-M 1.5 7.2 22.0 2000 3000 5.0 15.0 15.3 
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电机型号 
法兰框号 

mm  

额定功率 

kW  

额定转矩 

N·m 

最大转矩 

N·m 

额定转速 

rpm 

最大转速 

rpm 

额定电流 

Arms 

最大电流 

Arms 

转子惯量 

10-4Kgm2 

电压 

V 

WSM-130M-1525C-D2□Y-M 1.5 6.0 18.0 2500 2900 3.7 11.1 12.6 

WSM-130H-1720C-D2□Y-S06-M 1.7 8.34 23.3 2000 3000 5.1 14.2 19.9 

WSM-130M-1815C-D2□Y-M 1.8 11.5 28.7 1500 3000 7.9 15.8 26.0 

WSM-130M-2020C-D2□Y-M 2.0 10.0 25.0 2000 3000 6.0 15.0 19.4 

WSM-130M-2025C-D2□Y-M 2.0 7.7 22.0 2500 2700 4.7 13.4 15.3 

WSM-130M-2315C-D2□Y-M 2.3 15.0 30.0 1500 1600 5.0 10.0 27.7 

WSM-130H-2420C-D2□Y-S06-M 

130 
2.4 11.5 28.7 2000 4000 9.8 24.4 26 

380 
WSM-130M-3825C-D2□Y-M 3.8 15.0 30.0 2500 2800 8.3 16.6 27.7 

MN180-DA4100D-F□B1D00 
180 

2.1 10.0 25.0 2000 3000 10.0 25.0 41 
220 

MN180-DA4190C-F□B1D00 3.0 19.0 47.0 1500 1600 12.0 29.6 70 

MB180-DA4186C-G□B1D00 

180 

2.9 18.6 54 1500 2900 11.9 34.5 44 

380 

WSM-180M-2915C-D2□Y-M 2.9 18.6 54 1500 2900 11.9 34.5 44 

WSM-180M-3015C-D2□Y-M 3.0 19.0 47.0 1500 1600 7.5 18.5 70 

MB180-DA4284C-G□B1D00 4.4 28.4 71 1500 2800 16.5 41.2 66 

WSM-180M-4415C-D2□Y-M 4.4 28.4 71 1500 2800 16.5 41.2 66 

WSM-180M-7515C-D2□Y-M 7.5 48 96 1500 2000 23.0 46.0 146 
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 安装尺寸 - 100 法兰及以上 

 

电机型号 
LC 

(mm) 

LL 

(mm) 

LR 

(mm) 

S 

(mm) 

LB 

(mm) 

LA 

(mm) 

LZ 

(mm) 

LG 

(mm) 

LE 

(mm) 

LK 

(mm) 

W 

(mm) 

T 

(mm) 

U 

(mm) 

WSM-80M-1230B-D2□X-M 80 168.5(204) 35 19 70 90 6.6 8 3 25 6 6 3.5 

MB100-DA4032F-F□B1D00 
100 

153(194) 45 22 95 115 9 14 5 32 8 7 4 

MB100-DA4064F-F0B1D00 198 45 24 95 115 9 14 5 36 8 7 4 

MN110-DA4040F-F□B1D00 

110 

189(263) 

55 19 95 130 9 12 5 40 6 6 3.5 

MN110-DA4050D-F□B1D00 

MN110-DA4050F-F□B1D00 
204(278) 

MN110-DA4060D-F□B1D00 

MN110-DA4060F-F□B1D00 
219(293) 

MN130-DA4050D-F□B1D00 
130 

171(228) 55 22 110 145 9 14 5 36 8 7 4 

MN130-DA4060D-F□B1D00 179(236) 57 22 110 145 9 14 5 40 6 6 3.5 
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电机型号 
LC 

(mm) 

LL 

(mm) 

LR 

(mm) 

S 

(mm) 

LB 

(mm) 

LA 

(mm) 

LZ 

(mm) 

LG 

(mm) 

LE 

(mm) 

LK 

(mm) 

W 

(mm) 

T 

(mm) 

U 

(mm) 

MN130-DA4072D-F□B1D00 

WSM-130M-1520C-D2□Y-M 
192(249) 57 22 110 145 9 14 5 36 8 7 4 

MN130-DA4100C-F□B1D00 

MN130-DA4100D-F□B1D00 

WSM-130M-2020C-D2□Y-M 

213(294) 

57 22 110 145 9 14 5 40 6 6 3.5 MN130-DA4150C-F□B1D00 

WSM-130M-2315C-D2□Y-M 
241(322) 

MN130-DA4150E-F□B1D00 

WSM-130M-3825C-D2□Y-M 
231(312) 

MB130-DA4054C-F□B1D00 

130 

145(177.5) 58 19 110 145 9 13 9 29 6 6 3.5 

MB130-DA4083C-F□B1D00 

WSM-130M-1315C-D2□Y-M 
160(192.5) 58 22 110 145 9 13 9 29 6 6 3.5 

MB130-DA4115C-F□B1D00 

WSM-130M-1815C-D2□Y-M 
180(211) 58 24 110 145 9 13 9 29 6 6 3.5 

WSM-130H-1120C-D2□Y-S06-M 145(178) 55 22 110 145 9 13 9 29 8 7 4 

WSM-130H-1720C-D2□Y-S06-M 160(193) 55 22 110 145 9 13 9 29 8 7 4 

WSM-130H-2420C-D2□Y-S06-M 178(211) 55 22 110 145 9 13 9 29 8 7 4 

WSM-130M-1025B-D4□Y-M 166(223) 

57 22 110 145 9 14 5 40 6 6 3.5 

WSM-130M-1525B-D4□Y-M 

WSM-130M-1525C-D2□Y-M 

MN130-DA4060E-F□B1D00 

179(236) 

WSM-130M-2025B-D4□Y-M 

WSM-130M-2025C-D2□Y-M 
192(249) 
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电机型号 
LC 

(mm) 

LL 

(mm) 

LR 

(mm) 

S 

(mm) 

LB 

(mm) 

LA 

(mm) 

LZ 

(mm) 

LG 

(mm) 

LE 

(mm) 

LK 

(mm) 

W 

(mm) 

T 

(mm) 

U 

(mm) 

MN130-DA4077E- F□B1D00 

WSM-130M-2625B-D4□Y-M 209(290) 

MN180-DA4100D-F0B1D00 

180 

202 65 35 114.3 200 13.5 18 3.2 51 10 8 5 

MN180-DA4190C-F□B1D00 

WSM-180M-3015C-D2□Y-M 
232(304) 65 35 114.3 200 13.5 18 3.2 51 10 8 5 

MB180-DA4186C-G□B1D00 

WSM-180M-2915C-D2□Y-M 
176(224) 65 35 114.3 200 13.5 18 3.2 65 10 8 5 

MB180-DA4284C-G□B1D00 

WSM-180M-4415C-D2□Y-M 
200(248) 65 35 114.3 200 13.5 18 3.2 65 10 8 5 

注：（）内为带刹车电机尺寸 

 

2.2.2 T 系列 

 电机规格 

电机型号 
法兰框号 

mm  

额定功率 

kW  

额定转矩 

N·m 

最大转矩 

N·m 

额定转速 

rpm 

最大转速 

rpm 

额定电流 

Arms 

最大电流 

Arms 

转子惯量 

10-4Kgm2 

电压 

V 

WSM-40M-0130B-D2□X-T 40 0.1 0.32 0.954 3000 6000 1.1 3.28 0.036 

220 
WSM-60M-0230B-D2□X-T 

60 
0.2 0.64 1.92 3000 6000 1.6 4.8 0.29 

WSM-60M-0430B-D2□X-T 0.4 1.27 3.81 3000 6000 2.5 7.5 0.56 

WSM-80M-0830B-D2□X-T 80 0.75 2.39 7.17 3000 5000 4 12 1.56 
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电机型号 
法兰框号 

mm  

额定功率 

kW  

额定转矩 

N·m 

最大转矩 

N·m 

额定转速 

rpm 

最大转速 

rpm 

额定电流 

Arms 

最大电流 

Arms 

转子惯量 

10-4Kgm2 

电压 

V 

WSM-80M-1030B-D2□X-T 1.0 3.18 9.54 3000 5000 6 18 2.03 

130 法兰/额定 1500rpm/最高 3000rpm 

WSM-130M-0915B-D2□Y-T 

130 

0.85 5.39 13.8 1500 3000 6.9 17.6 13.95 

220 WSM-130M-1315B-D2□Y-T 1.3 8.34 23.3 1500 3000 10.7 29.9 19.95 

WSM-130M-1815B-D2□Y-T 1.8 11.5 28.7 1500 3000 14 34.94 26.1 

WSM-130M-2315C-D2□Y-T 2.3 14.32 37.4 1500 3000 10 26.1 32.2 380 

130 法兰/额定 2000rpm/最高 4000rpm 

WSM-130M-1020B-D2□Y-T 

130 

1.0 4.8 12.65 2000 4000 6.6 17.4 13.95 

220 
WSM-130M-1730B-D2□Y-T 1.7 5.39 13.8 3000 5000 9.2 23.6 13.95 

WSM-130M-1720B-D2□Y-T 1.7 8.34 23.3 2000 4000 11.1 31 19.95 

WSM-130M-2420B-D2□Y-T 2.4 11.5 28.7 2000 4000 15.3 38.18 26.1 

WSM-130M-1120C-D2□Y-T 1.1 5.39 14.2 2000 4000 4.3 11.3 13.95 

380 
WSM-130M-1720C-D2□Y-T 1.7 8.34 23.3 2000 4000 6.7 18.7 19.95 

WSM-130M-2420C-D2□Y-T 2.4 11.5 28.7 2000 4000 8.9 22.2 26.1 

WSM-130M-3020C-D2□Y-T 3.0 14.32 37.4 2000 4000 12 31.3 32.2 

180 法兰/额定 1500rpm/最高 3000rpm 

WSM-180M-2315C-D2□Y-T 180 2.3 14.32 37.4 1500 3000 9.1 23.77 46 380 
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电机型号 
法兰框号 

mm  

额定功率 

kW  

额定转矩 

N·m 

最大转矩 

N·m 

额定转速 

rpm 

最大转速 

rpm 

额定电流 

Arms 

最大电流 

Arms 

转子惯量 

10-4Kgm2 

电压 

V 

WSM-180M-2915C-D2□Y-T 2.9 18.6 45.1 1500 3000 11.9 28.85 46 

WSM-180M-4415C-D2□Y-T 4.4 28.4 71.1 1500 3000 17 42.5 67.5 

WSM-180M-5515C-D2□Y-T 
180 

5.5 35 87.6 1500 3000 20.8 52 89 
380 

WSM-180M-7515C-D2□Y-T 7.5 48 119 1500 3000 25.7 63.7 125 

180 法兰/额定 2000rpm/最高 4000rpm 

WSM-180M-3020C-D2□Y-T 

180 

3.0 14.32 37.4 2000 4000 12 31.3 46 

380 
WSM-180M-3920C-D2□Y-T 3.9 18.6 45.1 2000 4000 14.5 35.1 46 

WSM-180M-6020C-D2□Y-T 6.0 28.4 71.1 2000 4000 23 57.6 67.5 

WSM-180M-7320C-D2□Y-T 7.3 35 87.6 2000 3800 25.7 64.3 89 

220 法兰/额定 1500rpm/最高 2000rpm 

WSM-180M-11015C-D2□Y-T 220 11.0 70 175 1500 2000 28.1 70 242 380 

注：表中转子惯量为键轴不带抱闸型号的值，其它细分型号会略有差异 
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 安装尺寸 - 80 法兰及以下 

 

电机型号 
LC 

(mm) 

LL 

(mm) 

LR 

(mm) 

S 

(mm) 

LB 

(mm) 

LA 

(mm) 

LZ 

(mm) 

LG 

(mm) 

LE 

(mm) 

LK 

(mm) 

W 

(mm) 

T 

(mm) 

U 

(mm) 

WSM-40M-0130B-D2□X-T 40 86(119.5) 25.5 8 30 46 4.5 6.0 3 14 3 3 1.8 

WSM-60M-0230B-D2□X-T 
60 

93.7(120.2) 
30 14 50 70 4.5 6.5 3 25 5 5 3 

WSM-60M-0430B-D2□X-T 110.7(137.2) 

WSM-80M-0830B-D2□X-T 
80 

122.4(150.6) 
35 19 70 90 6.3 8.0 3 25 6 6 3.5 

WSM-80M-1030B-D2□X-T 136.4(164.6) 
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 安装尺寸 - 130 法兰及以上 

 

 

电机型号 
LC 

(mm) 

LL 

(mm) 

LR 

(mm) 

S 

(mm) 

LB 

(mm) 

LA 

(mm) 

LZ 

(mm) 

LG 

(mm) 

LE 

(mm) 

LK 

(mm) 

W 

(mm) 

T 

(mm) 

U 

(mm) 

WSM-130M-0915B-D2□Y-T 

WSM-130M-1020B-D2□Y-T 

WSM-130M-1730B-D2□Y-T 

WSM-130M-1120C-D2□Y-T 

130 

161.4(193.9) 

55 22 110 145 9 12 6 40 8 7 4 

WSM-130M-1315B-D2□Y-T 

WSM-130M-1720B-D2□Y-T 

WSM-130M-1720C-D2□Y-T 

177.4(209.9) 

WSM-130M-1815B-D2□Y-T 

WSM-130M-2420B-D2□Y-T 

WSM-130M-2420C-D2□Y-T 

195.4(227.9) 

WSM-130M-2315C-D2□Y-T 

WSM-130M-3020C-D2□Y-T 
217.4(249.9) 
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电机型号 
LC 

(mm) 

LL 

(mm) 

LR 

(mm) 

S 

(mm) 

LB 

(mm) 

LA 

(mm) 

LZ 

(mm) 

LG 

(mm) 

LE 

(mm) 

LK 

(mm) 

W 

(mm) 

T 

(mm) 

U 

(mm) 

WSM-180M-2315C-D2□Y-T 

WSM-180M-3020C-D2□Y-T 

WSM-180M-2915C-D2□Y-T 

WSM-180M-3920C-D2□Y-T 

180 

199.8(241.5) 

79 35 114.3 200 13.5 18 3.2 65 10 8 5 

WSM-180M-4415C-D2□Y-T 

WSM-180M-6020C-D2□Y-T 
223.8(265.5) 

WSM-180M-5515C-D2□Y-T 

WSM-180M-7320C-D2□Y-T 
246.8(288.5) 

113 42 114.3 200 13.5 18 3.2 96 12 8 5 

WSM-180M-7515C-D2□Y-T 292.8(334.5) 

WSM-180M-11015C-D2□Y-T 220 347 116 42 200 235 13.5 20 2.0 96 12 8 5 

 

2.2.3 H 系列 

 电机规格 

电机型号 
法兰框号 

mm  

额定功率 

kW  

额定转矩 

N·m 

最大转矩 

N·m 

额定转速 

rpm 

最大转速 

rpm 

额定电流 

Arms 

最大电流 

Arms 

转子惯量 

10-4Kgm2 

电压 

V 

150 法兰/额定 1500rpm/最高 3000rpm 

WSM-150M-2315C-D2□Y-H 

150 

2.3 14.6 43.8 1500 3000 9.0 27.0 46.09 

380 
WSM-150M-3015C-D2□Y-H 3.0 19.1 57.3 1500 3000 12.0 36.0 62.22 

WSM-150M-3515C-D2□Y-H 3.5 22.3 66.9 1500 3000 13.0 39.0 83.45 

WSM-150M-4515C-D2□Y-H 4.5 28.7 86.1 1500 3000 17.0 51.0 98.71 



上海维宏电子科技股份有限公司 
SHANGHAI WEIHONG ELECTRONIC TECHNOLOGY CO., LTD. 

 52 / 96 

电机型号 
法兰框号 

mm  

额定功率 

kW  

额定转矩 

N·m 

最大转矩 

N·m 

额定转速 

rpm 

最大转速 

rpm 

额定电流 

Arms 

最大电流 

Arms 

转子惯量 

10-4Kgm2 

电压 

V 

150 法兰/额定 2000rpm/最高 3000rpm 

WSM-150M-3020C-D2□Y-H 

150 

3.0 14.3 42.9 2000 3000 9.0 27.0 46.09 

380 WSM-150M-5020C-D2□Y-H 5.0 23.9 71.7 2000 3000 14.0 42.0 83.45 

WSM-150M-5520C-D2□Y-H 5.5 26.3 78.9 2000 3000 15.5 46.5 98.71 

180 法兰/额定 1500rpm/最高 1500-3000rpm 

WSM-180M-5615C-D2□Y-H 

180 

5.6 36.0 108.0 1500 3000 22.5 67.5 99.57 

380 WSM-180M-7015C-D2□Y-H 7.0 45.0 135.0 1500 3000 30.0 90.0 118.34 

WSM-180M-8615C-D2□Y-H0 8.6 55.0 165.0 1500 1500 20.5 61.5 137.96 

180 法兰/额定 2000rpm/最高 3000rpm 

WSM-180M-3620C-D2□Y-H 

180 

3.6 18.0 54.0 2000 3000 12.5 37.5 53.26 

380 WSM-180M-4720C-D2□Y-H 4.7 23.0 69.0 2000 3000 15.0 45.0 66.28 

WSM-180M-5520C-D2□Y-H 5.5 27.0 81.0 2000 3000 18.0 54.0 78.36 
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 安装尺寸 

 

电机型号 
LC 

(mm) 

LL 

(mm) 

LR 

(mm) 

S 

(mm) 

LB 

(mm) 

LA 

(mm) 

LZ 

(mm) 

LG 

(mm) 

LE 

(mm) 

LK 

(mm) 

W 

(mm) 

T 

(mm) 

U 

(mm) 

WSM-150M-2315C-D2□Y-H 

WSM-150M-3020C-D2□Y-H 

150 

231(293) 

81 28 130 174 11 14 6 60 8 7 4 

WSM-150M-3015C-D2□Y-H 250(312) 

WSM-150M-3515C-D2□Y-H 

WSM-150M-5020C-D2□Y-H 
280(342) 

WSM-150M-4515C-D2□Y-H 

WSM-150M-5520C-D2□Y-H 
306(368) 

WSM-180M-3620C-D2□Y-H 

180 

242(314) 

79 35 114.3 200 13.5 20 4 63 10 8 5 
WSM-180M-4720C-D2□Y-H 266(338) 

WSM-180M-5520C-D2□Y-H 286(358) 

WSM-180M-5615C-D2□Y-H 320(392) 

WSM-180M-7015C-D2□Y-H 352(424) 79 35 114.3 200 13.5 20 4 63 10 8 5 

WSM-180M-8615C-D2□Y-H0 384(456) 79 35 114.3 200 13.5 20 4 60 10 8 5 
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2.2.4 S 系列 

 电机规格 

电机型号 
法兰框号 

mm  

额定功率 

kW  

额定转矩 

N·m 

最大转矩 

N·m 

额定转速 

rpm 

最大转速 

rpm 

额定电流 

Arms 

最大电流 

Arms 

转子惯量 

10-4Kgm2 

电压 

V 

17 位单圈绝对值磁编 

WSM-40M-P530B-G1□□-S 40 0.05 0.16 0.56 3000 6500 1.1 3.5 0.036 

220 

WSM-40M-0130B-G1□□-S 40 0.1 0.32 1.11 3000 6000 1.1 4.0 0.071 

WSM-60M-0230B-G1□□-S 
60 

0.2 0.64 2.54 3000 6000 1.9 7.8 0.28 

WSM-60M-0430B-G1□□-S 0.4 1.27 5.08 3000 6000 2.6 10.9 0.56 

WSM-80M-0830B-G1□□-S 80 0.75 2.39 8.35 3000 6000 4.6 17.2 1.56 

23 位多圈绝对值光编 

WSM-40M-P530B-D4□□-S 40 0.05 0.16 0.56 3000 6500 1.1 3.5 0.036 

220 

WSM-40M-0130B-D4□□-S 40 0.1 0.32 1.11 3000 6000 1.1 4.0 0.071 

WSM-60M-0230B-D4□□-S 
60 

0.2 0.64 2.54 3000 6000 1.9 7.8 0.28 

WSM-60M-0430B-D4□□-S 0.4 1.27 5.08 3000 6000 2.6 10.9 0.56 

WSM-80M-0830B-D4□□-S 80 0.75 2.39 8.35 3000 6000 4.6 17.2 1.56 
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 安装尺寸 

 

 

电机型号 
LC 

(mm) 

LL 

(mm) 

LR 

(mm) 

S 

(mm) 

LB 

(mm) 

LA 

(mm) 

LZ 

(mm) 

LG 

(mm) 

LE 

(mm) 

LK 

(mm) 

W 

(mm) 

T 

(mm) 

U 

(mm) 

WSM-40M-P530B-G1□□-S 

WSM-40M-P530B-D4□□-S 
40 57.3(88) 25 8 30 46 4.5 5 3 14 3 3 1.8 

WSM-40M-0130B-G1□□-S 

WSM-40M-0130B-D4□□-S 
40 72.3(103) 25 8 30 46 4.5 5 3 14 3 3 1.8 

WSM-60M-0230B-G1□□-S 

WSM-60M-0230B-D4□□-S 
60 

67.5(98) 

30 14 50 70 5.5 6.5 3 25 5 5 3 
WSM-60M-0430B-G1□□-S 

WSM-60M-0430B-D4□□-S 
85.5(116) 

WSM-80M-0830B-G1□□-S 

WSM-80M-0830B-D4□□-S 
80 92.5(127) 35 19 70 90 6..5 8 3 25 6 6 3.5 
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2.2.5 N 系列 

 电机规格 

电机型号 
法兰框号 

mm 

额定功率 

kW 

额定转矩 

N·m 

最大转矩 

N·m 

额定转速 

rpm 

最大转速 

rpm 

额定电流 

Arms 

最大电流 

Arms 

转子惯量

10-4Kgm2 

电压 

V 

WSM-60M-0430B-D□□X-N 60 0.4 1.27 4.46 3000 6000 2.5 8.75 0.49 

220 

WSM-80M-0830B-D□□X-N 80 0.75 2.39 8.36 3000 6000 4.8 16.78 1.51 

WSM-130H-0915B-D2□Y-N 

130 

0.85 5.4 16.2 1500 3000 6.5 19.5 13.9 

WSM-130H-1020B-D2□Y-N 1.0 4.8 14.4 2000 4000 7.2 21.6 13.9 

WSM-130H-1315B-D2□Y-N 1.3 8.4 25.2 1500 3000 9.5 28.5 20.6 

WSM-130M-1530B-□□□Y-N 1.5 4.8 14.4 3000 4000 6.8 20.4 13.9 

WSM-130M-1025B-D□□Y-N 1.0 4.0 12.0 2500 2600 4.0 12.0 8.5 

WSM-130M-1515B-D□□Y-N 1.5 10.0 25.0 1500 2000 6.0 15.0 19.4 

WSM-130M-1520B-D2□Y-N 1.5 7.16 21.48 2000 3000 7.6 22.8 20.6 

WSM-130M-1525B-D□□Y-N 1.5 6.0 18.0 2500 3000 6.0 18.0 12.6 

WSM-130H-1725B-G2□Y-N 1.7 6.4 19.2 2500 3000 7.0 21.0 13.28 

WSM-130M-2025B-D□□Y-N 2.0 7.7 22.0 2500 2700 7.5 21.4 15.3 

WSM-130M-2315B-D□□Y-N 2.3 15.0 30.0 1500 1800 9.5 19.0 27.7 

WSM-130M-2625B-D□□Y-N 2.6 10.0 25.0 2500 2700 10.0 25.0 19.4 
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电机型号 
法兰框号 

mm 

额定功率 

kW 

额定转矩 

N·m 

最大转矩 

N·m 

额定转速 

rpm 

最大转速 

rpm 

额定电流 

Arms 

最大电流 

Arms 

转子惯量

10-4Kgm2 

电压 

V 

WSM-130M-3825B-D□□Y-N 3.8 15.0 30.0 2500 3000 13.5 27.0 27.7 

WSM-130M-1120C-D□□Y-N 

130 

1.1 5.4 16.2 2000 4000 3.5 10.5 11.6 

380 WSM-130M-1720C-D□□Y-N 1.76 8.4 25.1 2000 4000 5.2 15.6 17.3 

WSM-130M-2420C-D□□Y-N 2.4 11.5 34.5 2000 4000 6.8 20.4 23.7 

WSM-180M-3015B-D□□Y-N 180 3.0 19.0 47.0 1500 2000 12.0 29.6 70.0 220 

 安装尺寸 - 80 法兰及以下 

 

电机型号 
LC 

(mm) 

LL 

(mm) 

LR 

(mm) 

S 

(mm) 

LB 

(mm) 

LA 

(mm) 

LZ 

(mm) 

LG 

(mm) 

LE 

(mm) 

LK 

(mm) 

W 

(mm) 

T 

(mm) 

U 

(mm) 

WSM-60M-0430B-D□□X-N 60 109(141) 30 14 50 70 5.5 - 3 20 5 5 3 

WSM-80M-0830B-D□□X-N 80 120(154) 35 19 70 90 6.0 - 3 25 6 6 3.5 
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 安装尺寸 130 法兰及以上 

 

 

电机型号 
LC 

(mm) 

LL 

(mm) 

LR 

(mm) 

S 

(mm) 

LB 

(mm) 

LA 

(mm) 

LZ 

(mm) 

LG 

(mm) 

LE 

(mm) 

LK 

(mm) 

W 

(mm) 

T 

(mm) 

U 

(mm) 

WSM-130H-0915B-D2□Y-N 

WSM-130H-1020B-D2□Y-N 
130 

154(177) 

57 22 110 145 8.5 17.5 6 40 6 6 3.5 
WSM-130H-1315B-D2□Y-N 

WSM-130M-1520B-D2□Y-N 
174(197) 

WSM-130M-1530B-□□□Y-N 

WSM-130M-1120C-D□□Y-N 

130 

143(180) 

55 22 110 145 8.5 12 4 40 8 7 4 WSM-130M-1720C-D□□Y-N 160(198) 

WSM-130H-1725B-G2□Y-N 149(187) 

WSM-130M-2420C-D□□Y-N 179(217) 

WSM-130M-1025B-D□□Y-N 

130 

166(223) 

57 22 110 145 9 14 5 40 6 6 3.5 WSM-130M-1515B-D□□Y-N 213(294) 

WSM-130M-1525B-D□□Y-N 179(236) 
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电机型号 
LC 

(mm) 

LL 

(mm) 

LR 

(mm) 

S 

(mm) 

LB 

(mm) 

LA 

(mm) 

LZ 

(mm) 

LG 

(mm) 

LE 

(mm) 

LK 

(mm) 

W 

(mm) 

T 

(mm) 

U 

(mm) 

WSM-130M-2025B-D□□Y-N 192(249) 

WSM-130M-2315B-D□□Y-N 241(322) 

WSM-130M-2625B-D□□Y-N 209(290) 

WSM-130M-3825B-D□□Y-N 231(312) 

WSM-180M-3015B-D□□Y-N 180 232(304) 65 35 114.3 200 13.5 18 3.2 51 10 8 5 

 

2.2.6 非标规格 

部分型号详细规格如下（●：有此规格      ‒：无此规格） 

电机 

系列 
电机型号 

额定功率 

kW 

额定转矩 

N·m 

转速 

rpm 

规格 

键轴 光轴 轴径 22 轴径 24 轴径 35 轴径 42 

M 
WSM-180M-2915C-D2□Y-M 2.9 18.6 1500/3000 ‒ ● ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-4415C-D2□Y-M 4.4 28.4 1500/3000 ‒ ● ‒ ‒ ● ‒ 

T 

WSM-130M-0915B-D2□Y-T 0.85 5.39 1500/3000 ● ‒ ● ‒ ‒ ‒ 

WSM-130M-1315B-D2□Y-T 1.3 8.34 1500/3000 ● ‒ ● ‒ ‒ ‒ 

WSM-130M-1815B-D2□Y-T 1.8 11.5 1500/3000 ● ‒ ● ● ‒ ‒ 

WSM-130M-2315C-D2□Y-T 2.3 14.32 1500/3000 ● ‒ ● ● ‒ ‒ 

WSM-130M-1020B-D2□Y-T 1.0 4.8 2000/4000 ● ‒ ● ‒ ‒ ‒ 

WSM-130M-1730B-D2□Y-T 1.7 5.39 3000/5000 ● ‒ ● ‒ ‒ ‒ 

WSM-130M-1720B-D2□Y-T 1.7 8.34 2000/4000 ● ‒ ● ‒ ‒ ‒ 

WSM-130M-2420B-D2□Y-T 2.4 11.5 2000/4000 ● ‒ ● ● ‒ ‒ 

WSM-130M-1120C-D2□Y-T 1.1 5.39 2000/4000 ● ‒ ● ‒ ‒ ‒ 

WSM-130M-1720C-D2□Y-T 1.7 8.34 2000/4000 ● ‒ ● ● ‒ ‒ 
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电机 

系列 
电机型号 

额定功率 

kW 

额定转矩 

N·m 

转速 

rpm 

规格 

键轴 光轴 轴径 22 轴径 24 轴径 35 轴径 42 

WSM-130M-2420C-D2□Y-T 2.4 11.5 2000/4000 ● ● ● ● ‒ ‒ 

WSM-130M-3020C-D2□Y-T 3.0 14.32 2000/4000 ● ● ● ● ‒ ‒ 

WSM-180M-2315C-D2□Y-T 2.3 14.32 1500/3000 ● ‒ ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-2915C-D2□Y-T 2.9 18.6 1500/3000 ● ● ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-4415C-D2□Y-T 4.4 28.4 1500/3000 ● ● ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-5515C-D2□Y-T 5.5 35 1500/3000 ● ● ‒ ‒ ● ● 

WSM-180M-7515C-D2□Y-T 7.5 48 1500/3000 ● ● ‒ ‒ ● ● 

WSM-180M-3020C-D2□Y-T 3.0 14.32 2000/4000 ● ● ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-3920C-D2□Y-T 3.9 18.6 2000/4000 ● ● ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-6020C-D2□Y-T 6.0 28.4 2000/4000 ● ‒ ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-7320C-D2□Y-T 7.3 35 2000/3800 ● ● ‒ ‒ ● ● 

WSM-180M-11015C-D2□Y-T 11.0 70 1500/2000 ● ‒ ‒ ‒ ‒ ● 

H 

WSM-180M-5615C-D2□Y-H 5.6 36.0 1500/3000 ● ● ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-7015C-D2□Y-H 7.0 45.0 1500/3000 ● ● ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-8615C-D2□Y-H0 8.6 55.0 1500/1500 ● ● ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-3620C-D2□Y-H 3.6 18.0 2000/3000 ● ● ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-4720C-D2□Y-H 4.7 23.0 2000/3000 ● ● ‒ ‒ ● ‒ 

WSM-180M-5520C-D2□Y-H 5.5 27.0 2000/3000 ● ● ‒ ‒ ● ‒ 
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第3章 松下电机(A6) 

3.1 电机型号说明 

符号

MSMF

MDMF

MHMF

02 U2 ● ● ● ●

04 V2 ● ● ● ●

08

10

15

20

G6 ● ● ● ●

*1：日本航空电子工业株式会社制造JN2AS10ML3-R

符号 *2：日本航空电子工业株式会社制造JL10-2A20-29P

2

符号

1

符号 规格 脉冲数 导线

L 绝对式 23位 7芯

编码器连接器

有

电机I/F

有直轴

保持制动器

无

轴

带键
带螺纹

无

⑦

电压规格（V）

200

③

额定输出功率
（kW）

符号

①
产品系列

⑥

JN2*1 JL10*2

有
有

（带保护唇）
带导线连接器

直轴

定制品

④
旋转式编码器规格

带键

MSMF/MHMF（输出：50W~1.0kW）

电机结构

设计顺序

⑤

②

0.2

0.4

0.75

1

1.5

2

MSMF/MHMF/MDMF（输出：850W~5.0kW）

分辨率

8388608

低惯量

中惯量

高惯量

标准品

符号

轴 保持制动器

油封

有
（带保护唇）

无 有

油封

符号

MSMF 1

  

215 L G6 *

            

 

图 3-1  松下 A6 系列电机型号说明 

 

3.2 电机规格及安装尺寸 

3.2.1 MHMF 系列 

 电机规格 

项目 内容 

电机型号 MHMF□2L1□M 

额定输出功率（kW） 0.2 0.4 0.75 

适配驱动器型号 WSDA-2R8 WSDA-2R8 WSDA-5R0 
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项目 内容 

额定转矩（N•m） 0.64 1.27 2.39 

最大转矩（N•m） 2.23 4.46 8.36 

额定转速（r/min） 3000 3000 3000 

最高转速（r/min） 6500 6500 6000 

变压器容量（kVA） 0.5 0.9 1.3 

编码器 23 位绝对式（分辨率：8388608） 

电机惯量 

（10-4㎏•m2） 

无制动器 0.29 0.56 1.56 

有制动器 0.31 0.58 1.66 

质量（㎏） 
无制动器 0.76 1.1 2.2 

有制动器 1.2 1.5 2.9 

使用环境 

温度：工作 0~40℃；保存-20~65℃ 

相对湿度：20%~85%RH（无结霜） 

海拔≤1000m 

振动≤49m/s2（停止时≤24.5 m/s2） 

 电机外形尺寸图 

KW

LK

K
H

R
H

TP

LW

□LC

L
H

4-ΦLZ

ΦLA

Φ
L

B
h
7

Φ
S

h
6

LR

LE
LF

LL

LV

K
V

KV

90
°±

1°

(7)(7)

编码器线插头

电机动力线插头

机械制动器线插头

2
2
0

2
2
0

键槽尺寸

 

图 3-2  MHMF 系列电机外形尺寸图 

MHMF 系列电机外形如图 3-2 所示，详细尺寸见下表（单位为 mm）。 

型号 内容 

电机型号 MHMF□2L1□M 

额定输出功率（kW） 0.2 0.4 0.75 

LL 
无制动器 71 88 95.4 

有制动器 100.3 117.3 129 
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型号 内容 

LR 30 30 35 

S 11 14 19 

LA 70 70 90 

LB 50 50 70 

LC 60 60 80 

LE 3 3 3 

LF 6.5 6.5 8 

LH 43 43 53 

LZ 4.5 4.5 6 

键 

LW 20 25 25 

LK 18 22.5 22 

KW 4h9 5h9 6h9 

KH 4 5 6 

RH 8.5 11 15.5 

TP M4 深 8 M5 深 10 M5 深 10 

LV 22 22 25 

KV 10 12.5 17.5 

3.2.2 MDMF 系列 

 电机规格 

项目 内容 

电机型号 MDMF□2L1□M 

额定输出功率（kW） 1.0 1.5 2.0 

适配驱动器型号 WSDA-6R8 WSDA-110 WSDA-140 

额定转矩（N•m） 4.77 7.16 9.55 

最大转矩（N•m） 14.3 21.5 28.6 

额定转速（r/min） 2000 2000 2000 

最高转速（r/min） 3000 3000 3000 

变压器容量（kVA） 1.8 2.3 3.8 

编码器 23 位绝对式（分辨率：8388608） 

电机惯量 

（10-4 ㎏

•m2） 

无制动器 6.18 9.16 12.1 

有制动器 7.4 10.4 13.3 

质量（㎏） 
无制动器 4.6 5.7 6.9 

有制动器 6.1 7.2 8.4 
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使用环境 

温度：工作 0~40℃；保存-20~65℃ 

相对湿度：20%~85%RH（无结霜） 

海拔≤1000m 

振动≤49m/s2（停止时≤24.5 m/s2） 

 电机外形尺寸图 
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H
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G
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电机动力线插头
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图 3-3  MDMF 系列电机外形尺寸图 

MDMF 系列电机外形如图 3-3 所示，详细尺寸见下表（单位为 mm）。 

项目 内容 

电机型号 MDMF□2L1□M 

额定输出功率（kW） 1.0 1.5 2.0 

LL 
无制动器 122 136 150 

有制动器 150 164 178 

LR 55 55 55 

S 22 22 22 

LA 145 145 145 

LB 110 110 110 

LC 130 130 130 

LD 165 165 165 

LE 6 6 6 

LF 12 12 12 

LG 84 84 84 

LH 
无制动器 105 105 105 

有制动器 116 116 116 

LZ 9 9 9 

LM 
无制动器 77 91 105 

有制动器 105 119 133 

键 
LW 45 45 45 

LK 41 41 41 
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项目 内容 

KW 8h9 8h9 8h9 

KH 7 7 7 

RH 18 18 18 

3.2.3 MSMF 系列 

 电机规格 

项目 内容 

电机型号 MSMF□2L1□M 

额定输出功率（kW） 1.5 2.0 

适配驱动器型号 WSDA-110 WSDA-140 

额定转矩（N•m） 4.77 6.37 

最大转矩（N•m） 14.3 19.1 

额定转速（r/min） 3000 3000 

最高转速（r/min） 5000 5000 

变压器容量（kVA） 2.3 3.8 

编码器 23 位绝对式（分辨率：8388608） 

电机惯量 

（10-4 ㎏•m2） 

无制动器 3.1 4.06 

有制动器 3.45 4.41 

质量（㎏） 
无制动器 4.6 5.6 

有制动器 5.6 6.6 

使用环境 

温度：工作 0~40℃；保存-20~65℃ 

相对湿度：20%~85%RH（无结霜） 

海拔≤1000m 

振动≤49m/s2（停止时≤24.5 m/s2） 

 电机外形尺寸图 
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图 3-4  MSMF 系列电机外形尺寸图 
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MSMF 系列电机外形如图 3-4 所示，详细尺寸见下表（单位为 mm）。 

项目 内容 

电机型号 MSMF□2L1□M 

额定输出功率（kW） 1.5 2.0 

LL 
无制动器 155.5 174.5 

有制动器 182.5 201.5 

LR 55 55 

S 19 19 

LA 115 115 

LB 95 95 

LC 100 100 

LD 135 135 

LE 3 3 

LF 10 10 

LG 84 84 

LH 
无制动器 90 90 

有制动器 101 101 

LZ 9 9 

LM 
无制动器 110.5 129.5 

有制动器 137.5 156.5 

键 

LW 45 45 

LK 42 42 

KW 6h9 6h9 

KH 6 6 

RH 15.5 15.5 
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第4章 伺服配件 

4.1 线缆型号说明 

4.1.1 编码器线 

 型号说明（旧） 

符号 驱动器侧插头 符号

A DB9M标准型 无

S DB15M标准型

V 尚通SM-6P

符号 线材 符号 附带功能

符号 线型 0 2P*24AWG A 不带电池

EL 编码器线 1 3P*24AWG B 带电池

2 4P*24AWG

符号 电机分类

PA 松下A5&A6

P5 松下A5 符号 线长 符号 电缆种类

P6 松下A6 035 3.5米 A 标准线缆

MN MA、ME、MN 050 5米

MB MB

符号 符号 符号

⑨①

③

②

H
华伦7孔航空插头

 XS16K7P

特殊规格

⑧

V

南京龙普17孔航空插头
3108B20-29S

T

L

D

AMP 6芯白色插孔
172160-1

S

电机侧插头 电机侧插头

U 尚通6芯公头SM-6E
新峰7孔航空插头

YD28K7TSL
P

Q
新峰15孔航空插头

YD28K15TSL

AMP 9芯白色插孔
172161-1

三竹15芯军规航空插头
CMS3108A18-A5SI

新峰7孔航空防水插头
 XS16K7TM

N

标准规格

錩钢10孔航空插头
PLS-24-10

E

瑾铭10孔航空插头
P20-10P-M

W

C
三竹6孔防水插头
SC-MC6S-A4G

⑥⑤

正耀9芯母头
DB9F

电机侧插头

④

⑦

     

A 035

      

PAEL T A 1 B D1

 

-
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 型号说明（新） 

符号 线缆类型 符号 非标代号

E 编码器线 空 标准型号

…… ……

符号 电机侧接头类型

1 新峰7孔：XS16K7TM 符号 线缆特性

2 新峰7孔：YD28K7TSLa-E F 标准型

3 AMP-9芯：172161-1 M 拖链型

4 插座式 H 高柔型

5 三竹15孔：CMS3108A18-A5SI

符号 电池代号

符号 驱动器侧接头类型 A 不带电池

B1 B1驱动器 B 带电池

M Mini多轴

符号 线缆长度

3.0 3.0m

…… ……

④

①

②

③

⑦

⑥

⑤

E 3.0

  

B11 A F **- - -
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4.1.2 动力线 

 型号说明（旧） 

符号 驱动器侧端子形态 符号

无 3个管型+1个U形 无

T 4个管型

F 5个管型+1个U形

U 4个U型

符号

符号 线型 0

PL 动力线 1

DL 动力线+刹车线 2

3

4

符号 电机分类

PA 松下A5&A6

P5 松下A5

P6 松下A6 符号 线长 符号 电缆种类

MN MA、ME、MN 035 3.5米 A 标准线缆

MB MB 050 5米

符号 符号 符号

新峰4孔航空插头
YD32K4TSL

S
 AMP 4芯白色插孔

172159-1
C

Q
三竹4芯航空插头

CMS3108A18-10SI

①

③

②

H
华伦4孔航空插头

XS16K4aP

④

⑦
线材

4C×21AWG

4C×19AWG

4C×16AWG

4C×14AWG

⑥

南京龙普4孔航空插
头3108B20-4S

新峰4孔航空插头
YD28K4TSL

N

电机侧插头

4C×20AWG+2C×22AWG

P

南京龙普9孔航空插
头3108B20-18S

三竹6孔防水插头
SC-MC6S-A4G

L

M

三竹4芯航空插头
CMS3108A22-22SI

新峰4孔航空防水插头
XS16K4TM

G

R

标准规格

特殊规格

⑧

电机侧插头 电机侧插头

⑤

T 035

  

PAPL S A 0 D1-
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 型号说明（新） 

符号 线缆类型 符号 非标代号

P 动力线 空 标准型号

…… ……

符号 电机侧接头类型

1 新峰4孔：XS16K4TM 符号 线缆特性

2 新峰4孔：YD28K4TSL F 标准型

3 AMP-4芯：172159-1 M 拖链型

4 插座式 H 高柔型

5 新峰4孔：YD32K4TSL E 经济型

6 三竹4芯：CMS3108A18-10SI

7 三竹4芯：CMS3108A22-22SI

8 谨铭4芯：MS3108A32-17S 符号 线缆长度

3.0 3.0m

…… ……

符号 驱动器侧接头类型

B1 B1驱动器

M Mini多轴 符号 线缆规格

P08 AWG19

P10 AWG16

P30 AWG14

③

④

⑥

⑤

⑦①

②

P 3.0

   

B11 P08 F **- - - -
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4.1.3 抱闸线 

 型号说明（旧） 

符号 线型 符号

BL 抱闸线 无

符号 电机分类 符号

PA 松下A5&A6 0

P5 松下A5

P6 松下A6

MN MA、ME、MN 符号 线长 符号 电缆种类

MB MB 035 3.5米 A 标准线缆

050 5米

符号 符号 符号

 AMP 2芯白色插孔

172157-1
S

电机侧插头

Y
 新峰3孔航空防水插头

XS16K3TM

新峰4孔航空防水插头

XS16K4TM

N

R

Q
三竹2芯航空插头

 SC-CMV1-AP02C

永丰3孔航空插头

 XS12K3P

电机侧插头电机侧插头

①

②

③

标准规格

特殊规格

⑦

⑥
线材

④ ⑤

2C×21AWG

035

  

MBBL Q A 0 D1-
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 型号说明（新） 

符号 线缆类型 符号 非标代号

B 刹车线 空 标准型号

…… ……

符号 电机侧接头类型

1 新峰3孔：XS16K3TM 符号 线缆特性

2 永丰3孔：XS12K3P F 标准型

3 AMP-2芯：172157-1 M 拖链型

4 插座式 H 高柔型

5 新峰4孔：XS16K4TM

6 三竹2芯：SC-CMV1-AP02C

符号 线缆长度

3.0 3.0m

…… ……

④

⑤①

②

③

B 3.0

  

1 F **- -
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4.2 线缆连接器规格 

4.2.1 编码器线缆插头 

 驱动器侧 

名称 适配驱动器 引脚 信号 引脚图 

DB9M 

 物料编号： 

 10-19030-00047 

WSDA 

1 PS 

1

2

3

4

5

6

7

9

8

 

2 /PS 

3 BAT+ 

4 BAT﹣ 

5 - 

6 - 

7 +5V 

8 0V 

9 - 

 

 电机侧 

名称 适配法兰 电机系列 引脚 信号 引脚图 

XS16K7TM（新峰） 

 防水等级：IP67 

 物料编号： 

10-19040-00020 

40 

60 

80 

-***X-M 

-***X-T 

1 FG（屏蔽地）  

 

 

2 BAT- 

3 BAT+ 

4 /PS 

5 0V 

6 PS 

7 +5V 

YD28K7TSL（新峰） 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19040-00008 

110 

130 

150 

180 

MN110 

MN130 

MN180 

-***Y-M 

-***Y-T 

-***Y-H 

-***Y-N 

1 FG（屏蔽地） 

 

2 BAT- 

3 BAT+ 

4 /PS 

5 0V 

6 PS 

7 +5V 

15 孔军规航空插头（三竹） 

 防水等级：IP65 

100 

130 

180 

MB100 

MB130 

MB180 

1 FG（屏蔽地）  

 
2 BAT- 

6 

3 4 5 

7 

1 2 

1 

6 

3 2 

4 
5 

7 
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名称 适配法兰 电机系列 引脚 信号 引脚图 

 物料编号： 

10-19040-00014 

请勿在 NC 上连接任何部件 

3 BAT+  

4 /PS 

5 0V 

6 PS 

7 +5V 

8~15 NC 

172161-1 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19020-00011 

请勿在 NC 上连接任何部件 

40 

60 

80 

维智：
-***Z-S 

松下：
MHMF 

1 BAT+ 

3

FG

2

BAT-

1

BAT+

4

PS

7

E5V

8

E0V

9

NC

5

/PS

6

NC

 

2 BAT- 

3 FG（屏蔽地） 

4 PS 

5 /PS 

6 NC 

7 +5V 

8 0V 

9 NC 

108B20-29S 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19040-00002 

100 

130 

松下：
MHMF 

MSMF 

MDMF 

A～F NC 

 

G 0V 

H +5V 

J FG（屏蔽地） 

K PS 

L /PS 

M NC 

N NC 

P NC 

R NC 

S BAT- 

T BAT+ 

 

B 

C 

D 

E 

F G H 

A 

P 

N 

T 
K 

L 

M 

S R J 

1 2 

3 

10 

5 

6 

11 13 

14 15 
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4.2.2 动力线线缆插头–电机侧 

名称 适配法兰 电机系列 引脚 信号 引脚图 

XS16K4TM（新峰） 

 防水等级：IP67 

 物料编号： 

10-19040-00021 

40 
60 
80 

-***Y-T 

1  
 

 

2 U 

3 V 

4 W 

YD28K4TSL（新峰） 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19040-00009 

110 
130 
150 

MN110 
MN130 
-***Y-H 
-***Y-N 

 

1  

 

2 U 

3 V 

4 W 

CMS3108A18-10SI（三竹） 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19040-00013 

100 
130 

MB100 
MB130 
-***Y-T 

A U  

 

B V 

C W 

D  

CMS3108A22-22SI（三竹） 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

101904000052 

180 MB180 

A U 

 

B V 

C W 

D  

CMS3108A32-17SB（三竹） 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

101904000052 

180 -***Y-T 

A U 

 

B V 

C W 

D  

YD32K4TSL（新峰） 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19040-00016 

180 
MN180 
-***Y-N 
-***Y-H 

1  

 

2 U 

3 V 

4 W 

1 

3 

2 

4 

1 

2 

4 

3 

A 

B C 

D 

A 

B C 

D 

A 

B C 

D 

1 

2 3 

4 
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名称 适配法兰 电机系列 引脚 信号 引脚图 

172159-1 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19020-00009 

40 
60 
80 

维智：
-***Z-S 

松下：
MHMF  

1 U 

4

2

V

3

W

1

U

 

2 V 

3 W 

4  

3108B20-18S（带制动） 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19040-00003 

130 

松下：
MHMF 
MSMF 
MDMF 

G 制动器正  
 
 
 
 

 

H 制动器负 

A NC 

F U 

I V 

B W 

E  

D  

C NC 

3108B20-4S（不带制动） 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19040-00012 

130 

松下：
MHMF 
MSMF 
MDMF 

A U  

 

B V 

C W 

D  

4.2.3 24V 电源抱闸线缆插头–电机侧 

名称 适配法兰 电机系列 引脚 信号 引脚图 

XS16K3TM（新峰） 

 防水等级：IP67 

 物料编号： 

10-19040-00022 

40 
60 
80 

130* 

-***X-M 
-***X-T 
-***Y-M 
-***Y-N 

1 制动器+  
 
 

 

 

2 制动器- 

3 空脚 

XS12K3P（永丰） 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19040-00007 

110 
130 

MN110 
MN130 
-***Y-M 
-***Y-N 

1 制动器+ 

2 制动器- 

3 空脚 

A 

B 

C D E 

F 

G H 

I 

A 

B C 

D 

3 2 

1 
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名称 适配法兰 电机系列 引脚 信号 引脚图 

SC-CMV1-AP02C（三竹） 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19040-00015 

100 
130 
180 

MB100 
MB130 
MB180 
-***Y-T 

1 制动器+ 
 

 

 2 制动器- 

XS16K4TM（新峰） 

 防水等级：IP67 

 物料编号： 

10-19040-00021 

180 
MN180 
-***Y-M 
-***Y-H 

1 制动器+ 
 

 

 

2 制动器- 

3 空脚 

4 空脚 

172157-1 

 防水等级：IP65 

 物料编号： 

10-19020-00008 

40 
60 
80 

维智
-***Z-S 

松下
MHMF 

1 制动器+ 
1

2

 2 制动器- 

*：适配范围含部分 130 法兰 IP67 型号电机，相关电机型号及刹车线适配请参考产品适配表。 

4.3 电机本体引线颜色定义 

4.3.1 电机本体编码器线 

 多摩川绝对值编码器 

编号 定义 线缆颜色 

1 FG 屏蔽线 

2 GND 棕/黑 

3 VB 棕 

4 SD－ 蓝/黑（橙/黑）*1 

5 0V 黑 

6 SD+ 蓝（橙）*1 

7 +5V 红 

*1：另外接线时，部分电机线缆颜色可能与原始引出线颜色不同，（）内即为另外接线时的线缆颜色。 

 

 

 

 

 

1 2 

1 2 

3 4 
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 尼康绝对值编码器 

编号 定义 线缆颜色 

1 FG 屏蔽线 

2 GND 棕 

3 VB 橙 

4 SD－ 紫 

5 0V 黑 

6 SD+ 青 

7 +5V 白 

4.3.2 电机本体动力线 

电机系列 法兰框 
脚位号－定义 

1(D)－PE 2(A)－U 3(B)－V 4(C)－W 

M 

40/60/80 双色 红 蓝 黄 

100/130 双色 红 黄 蓝 

180 黄 红 白 蓝 

T 全系列 绿 红 白 黑 

N 130/180 双色 红 黄 蓝 

注：1234 和 ABCD 为两种脚位编号； 

电机系列 法兰框 
脚位号－定义 

4－PE 1－U 2－V 3－W 

S 40/60/80 双色 红 黑 白 

4.3.3 电机本体抱闸线 

电磁制动器 2 个脚位不分正负。 
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第5章 产品适配表 

5.1 M 系列 

5.1.1 A 驱动器适配 

电机型号 
WSDA 动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

MB180-DA4186C-G□B1D00 120 

4 
UPLMBG050A3 AELMBQ050A1B BLMBQ050A0 

WSM-180M-2915C-D2□Y-M 120 

MB180-DA4284C-G□B1D00 170 

WSM-180M-4415C-D2□Y-M 170 

WSM-180M-7515C-D2□Y-M 260 UPLMBF050A6 AELMNP050A1B BLMBQ050A0 

5.1.2 B1 驱动器适配 

电机型号 
WSD-B1 动力线 

（5m） 
编码器线（5m） 刹车线（5m） 

容量代号 电压代号 

WSM-80M-1230B-D2□X-M 10 B P1-B1-P08-5.0F E1-B1-5.0AF B1-5.0F 

MB100-DA4032F-F□B1D00 10 B P6-B1-P10-5.0F E5-B1-5.0AF B6-5.0F 

MB100-DA4064F-F□B1D00 15 B P6-B1-P10-5.0F E5-B1-5.0AF B6-5.0F 

MN110-DA4040F-F□B1D00 10 B P2-B1-P10-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

MN110-DA4050D-F□B1D00 10 B P2-B1-P10-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

MN110-DA4060D-F□B1D00 10 B P2-B1-P10-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

MN110-DA4050F-F□B1D00 10 B P2-B1-P10-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

MN110-DA4060F-F□B1D00 10 B P2-B1-P10-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

MN130-DA4050D-F□B1D00 10 B P2-B1-P10-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

MN130-DA4060D-F□B1D00 15 B P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

MN130-DA4072D-F□B1D00 15 B P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

MN130-DA4100C-F□B1D00 10 B P2-B1-P10-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

MN130-DA4100D-F□B1D00 15 B P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

MN130-DA4150C-F□B1D00 15 B P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

MB130-DA4054C-F□B1D00 10 B P6-B1-P10-5.0F E5-B1-5.0AF B6-5.0F 

MB130-DA4083C-F□B1D00 15 B P6-B1-P30-5.0F E5-B1-5.0AF B6-5.0F 

WSM-130M-1025B-D4□Y-M 10 B P2-B1-P10-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 



上海维宏电子科技股份有限公司 
SHANGHAI WEIHONG ELECTRONIC TECHNOLOGY CO., LTD. 

 80 / 96 

电机型号 
WSD-B1 动力线 

（5m） 
编码器线（5m） 刹车线（5m） 

容量代号 电压代号 

WSM-130M-1525B-D4□Y-M 15 B P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

WSM-130M-2025B-D4□Y-M 15 B P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B2-5.0F 

WSM-130M-0915C-D2□Y-M 15 C P6-B1-P30-5.0F E5-B1-5.0AF B6-5.0F 

WSM-130M-1020C-D2□Y-M 15 C P2-B1-P10-5.0F E2-B1-5.0AF B1-5.0F 

WSM-130H-1120C-D2□Y-S06-M 15 C P6-B1-P30-5.0F E5-B1-5.0AF B6-5.0F 

WSM-130M-1315C-D2□Y-M 15 C P6-B1-P30-5.0F E5-B1-5.0AF B6-5.0F 

WSM-130M-1325C-D□□Y-M 15 C P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B1-5.0F 

WSM-130M-1520C-D2□Y-M 15 C P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B1-5.0F 

WSM-130M-1525C-D2□Y-M 15 C P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B1-5.0F 

WSM-130H-1720C-D2□Y-S06-M 15 C P6-B1-P30-5.0F E5-B1-5.0AF B6-5.0F 

WSM-130M-1815C-D2□Y-M 30 C P6-B1-P30-5.0F E5-B1-5.0AF B6-5.0F 

WSM-130M-2020C-D2□Y-M 30 C P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B1-5.0F 

WSM-130M-2025C-D2□Y-M 30 C P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B1-5.0F 

WSM-130M-2315C-D2□Y-M 30 C P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B1-5.0F 

WSM-130H-2420C-D2□Y-S06-M 30 C P6-B1-P30-5.0F E5-B1-5.0AF B6-5.0F 

WSM-130M-3825C-D2□Y-M 30 C P2-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B1-5.0F 

MB180-DA4186C-G□B1D00 30 C P7-B1-P30-5.0F E5-B1-5.0AF B6-5.0F 

WSM-180M-3015C-D2□Y-M 30 C P5-B1-P30-5.0F E2-B1-5.0AF B5-5.0F 

5.2 T 系列 

5.2.1 A 驱动器适配 

电机型号 
WSDA 动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

WSM-130M-2315C-D2□Y-T 120 

4 

UPLMBQ050A3 

AELMNP050A1B BLMBQ050A0 

WSM-130M-2420C-D2□Y-T 120 

WSM-130M-3020C-D2□Y-T 120 

WSM-180M-2315C-D2□Y-T 120 

UPLMBF050A5 

WSM-180M-2915C-D2□Y-T 120 

WSM-180M-4415C-D2□Y-T 170 

WSM-180M-3020C-D2□Y-T 170 

WSM-180M-3920C-D2□Y-T 170 

WSM-180M-5515C-D2□Y-T 260 UPLMBF050A5 
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电机型号 
WSDA 动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

WSM-180M-7515C-D2□Y-T 260 UPLMBF050A6 

WSM-180M-6020C-D2□Y-T 260 UPLMBF050A5 

WSM-180M-7320C-D2□Y-T 260 UPLMBF050A6 

WSM-180M-11015C-D2□Y-T 280 UPLMBF050A6 

5.2.2 B1 驱动器适配 

电机型号 
WSD-B1 驱动器 动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

WSM-40M-0130B-D2□X-T 02 B 

P1-B1-P08-5.0F E1-B1-5.0AF B1-5.0F 

WSM-60M-0230B-D2□X-T 02 B 

WSM-60M-0430B-D2□X-T 04 B 

WSM-80M-0830B-D2□X-T 08 B 

WSM-80M-1030B-D2□X-T 10 B 

WSM-130M-0915B-D2□Y-T 10 B 
P6-B1-P10-5.0F 

E2-B1-5.0AF B6-5.0F 

WSM-130M-1020B-D2□Y-T 10 B 

WSM-130M-1315B-D2□Y-T 15 B 

P6-B1-P30-5.0F 

WSM-130M-1730B-D2□Y-T 15 B 

WSM-130M-1720B-D2□Y-T 15 B 

WSM-130M-2315C-D2□Y-T 30 C 

WSM-130M-2420C-D2□Y-T 30 C 

WSM-130M-3020C-D2□Y-T 30 C 

5.3 H 系列 

5.3.1 A 驱动器适配 

电机型号 
WSDA 动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

WSM-150M-2315C-D2□Y-H 120 

4 UPLMNN050A3 AELMNP050A1B BLMNR050A0 

WSM-150M-3015C-D2□Y-H 120 

WSM-150M-3515C-D2□Y-H 120 

WSM-150M-4515C-D2□Y-H 170 

WSM-150M-3020C-D2□Y-H 120 

WSM-150M-5020C-D2□Y-H 170 
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电机型号 
WSDA 动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

WSM-150M-5520C-D2□Y-H 170 

WSM-180M-5615C-D2□Y-H 260 UPLMNP050A5 

WSM-180M-3620C-D2□Y-H 120 
UPLMNP050A3 

WSM-180M-4720C-D2□Y-H 170 

WSM-180M-5520C-D2□Y-H 170 UPLMNP050A5 

WSM-180M-7015C-D2□Y-H 280 UPLMNP050A6 

WSM-180M-8615C-D2□Y-H 260 UPLMNP050A5 

5.3.2 B1 驱动器适配 

电机型号 
WSD–B1 动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

WSM-150M-2315C-D2□Y-H 30 

C 
P2-B1-P30-5.0F 

E2-B1-5.0AF B5-5.0F 

WSM-150M-3015C-D2□Y-H 30 

WSM-150M-3515C-D2□Y-H 30 

WSM-150M-3020C-D2□Y-H 30 

WSM-180M-3620C-D2□Y-H 30 P5-B1-P30-5.0F 

 

5.4 S 系列 

5.4.1 B1 驱动器适配 

电机型号 
WSD-B1 动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

WSM-40M-P530B-G1□Z-S 

02 

B P3-B1-P08-5.0F E3-B1-5.0AF B3-5.0F 

WSM-40M-P530B-D4□Z-S 

WSM-40M-0130B-G1□Z-S 

WSM-40M-0130B-D4□Z-S 

WSM-60M-0230B-G1□Z-S 
02 

WSM-60M-0230B-D4□Z-S 

WSM-60M-0430B-G1□Z-S 
04 

WSM-60M-0430B-D4□Z-S 

WSM-80M-0830B-G1□Z-S 
08 

WSM-80M-0830B-D4□Z-S 
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电机型号 
WSD-B1 动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

WSM-40M-P530B-G1□S-S 

02 

B 

不带刹车：
P4-B1-P08-5.0F 

带刹车： 

P4-B1-P08-5.0F-B 

E4-B1-5.0AF 与动力线共用 

WSM-40M-P530B-D4□S-S 

WSM-40M-0130B-G1□S-S 

WSM-40M-0130B-D4□S-S 

WSM-60M-0230B-G1□S-S 
02 

WSM-60M-0230B-D4□S-S 

WSM-60M-0430B-G1□S-S 
04 

WSM-60M-0430B-D4□S-S 

WSM-80M-0830B-G1□S-S 
08 

WSM-80M-0830B-D4□S-S 

 

5.5 N 系列 

5.5.1 B1 驱动器适配 

电机型号 
WSD-B1 动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

WSM-60M-0430B-D2□Y-N 04 B P1-B1-P08-5.0F E1-B1-5.0AF B1-5.0F 

WSM-130H-0915B-D2□Y-N 10 B P2-B1-P10-5.0F 

E2-B1-5.0AF 

B2-5.0F 

WSM-130H-1020B-D2□Y-N 10 B P2-B1-P10-5.0F B2-5.0F 

WSM-130H-1315B-D2□Y-N 15 B P2-B1-P30-5.0F B2-5.0F 

WSM-130M-1530B-□□□Y-N 15 B P2-B1-P30-5.0F B1-5.0F 

WSM-130M-1025B-D□□Y-N 10 B P2-B1-P10-5.0F B2-5.0F 

WSM-130M-1515B-D□□Y-N 15 B P2-B1-P30-5.0F B2-5.0F 

WSM-130M-1525B-D□□Y-N 15 B P2-B1-P30-5.0F B2-5.0F 

WSM-130M-2025B-D□□Y-N 15 B P2-B1-P30-5.0F B2-5.0F 

WSM-130M-2315B-D□□Y-N 15 B P2-B1-P30-5.0F B2-5.0F 

WSM-130M-1120C-D□□Y-N 15 C P2-B1-P30-5.0F B1-5.0F 

WSM-130M-1720C-D□□Y-N 15 C P2-B1-P30-5.0F B1-5.0F 

WSM-130M-2420C-D□□Y-N 30 C P2-B1-P30-5.0F B1-5.0F 
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5.6 松下系列 

5.6.1 A 驱动器适配 

电机型号 
WSDA  动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

MHMF022L1U2M 2R8 

2 

PLPAS050A0 

AELP6T050A1B BLPAS050A0 

MHMF042L1U2M 2R8 

MHMF042L1V2M 2R8 

MHMF082L1U2M 5R0 
PLPAS050A1 

MHMF082L1V2M 5R0 

MDMF102L1G6M 6R8 

PLPAM050A2 

AELP6L050A1B 
刹车线与动力

线共用 

MDMF152L1G6M 110 

MSMF152L1G6M 110 

MDMF202L1G6M 140 
PLPAM050A3 

MSMF202L1G6M 140 

 

5.6.2 B1 驱动器适配 

电机型号 
WSD-B1 动力线 

（5m） 

编码器线 

（5m） 

刹车线 

（5m） 容量代号 电压代号 

MHMF022L1U2M 02 

B P3-B1-P08-5.0F E3-B1-5.0AF B3-5.0F 

MHMF042L1U2M 04 

MHMF042L1V2M 04 

MHMF082L1U2M 08 

MHMF082L1V2M 08 
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第6章 伺服选型 

1.1 电机选型 

6.1.1 计算原理 

(1) 确定传动机构类型 

选用电机时，一般要先考虑所使用的机构（图 6-1 是几种典型的机构示例），此外还需要

确定各种机构零件（滚珠丝杠的长度，导程和带轮直径等）的细节。 

滚珠丝杠机构 皮带传动机构

 

齿轮&齿条等

 

图 6-1 传动机构类型 

(2) 确定运转模式 

确定运转模式需要考虑以下几点：加减速时间、匀速时间、停止时间、循环时间、移动

距离。 

时间

停止时间减速时间匀速时间加速时间

循环时间

速度
 移动距离
（阴影部分表示已移动的距离）

 

图 6-2 运转模式 

注意
 

运转模式对电机的容量选择有很大影响。若对加减速时间、停止时间没有太高要求的话，可以按照需求设

计得长一点，从而可以选择容量较小的电机。 
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(3) 计算负载惯量和惯量比 

惯量即是保持某种状态需要的力。惯量比（JL/JM）是负载惯量转换为伺服电机轴上的等

效值（符号：JL）除以电机本身的旋转惯量（符号 JM）的数值。 

维智驱动器设置惯量比的参数为 Pr004，其默认值为 250，即 2.5 倍电机本身的旋转惯量

值。按照通常标准，0.75kW 以下的电机为 20 倍以下、1.0kW 以上的电机为 10 倍以下。 

若要求更快速的响应，则需要更小的惯量比；反之，如果加速时间允许数秒钟，就可采

取更大的惯量比。此时需注意，电机惯量的产品目录值单位为“×10-4 kg·m2”。 

形状 J 的计算公式 形状 J 的计算公式 

圆盘 

D

 

2 21
[ ]

8
J WD kg m  

W：质量[kg] 

D：外径[m] 

空心圆柱 
 d

D
 

2 2 21
( )[ ]

8
 J W D d kg m  

W：质量[kg] 

D：外径[m] 

d：内径[m] 

棱柱

a

c

b  

2 2 21
( )[ ]

12
 J W a b kg m  

W：质量[kg] 

a,b,c：三条边长[m] 

均质圆棒 

D

L/2
L/2

 

2 2 21
(3 4 )[ ]

48
 J W D L kg m  

W：质量[kg] 

D：外径[m] 

L：长度[m] 

直棒 

L

                                                                                                

2 21
[ ]

3
J WL kg m  

W：质量[kg] 

L：棒长[m] 

离开旋转中心

的圆棒

D

S

 

2 2 21
[ ]

8
 J WD WS kg m  

W：质量[kg] 

D：外径[m] 

L：长度[m] 

旋转轴远离立方

体中心 

a b

R

 

2 2
2 2( )[ ]

12


 

a b
J W R kg m  

W：质量[kg] 

a、b：立方体长宽[m] 

R：长度[m] 

减速机 
J1

J2

n1

n2

a

b

 

换算至 a 轴的惯量

2 22
1 2

1

( ) [ ] 
n

J J J kg m
n

 

n1：a 轴转速[r/min] 

n2：b 轴转速[r/min] 
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形状 J 的计算公式 形状 J 的计算公式 

输送机
W

D

 

2 21
[ ]

4
J WD kg m  

W：质量[kg] 

D：输送轮直径[m] 

不含输送轮的 J 

滚珠丝杆 

w

P

F

 

2
2

1 2
[ ]

4


 

W P
J J kg m  

W：质量[kg] 

P：导程[m] 

J1：滚珠丝杠的 J[kg•m2] 

质量 W[kg]不明时，按下述方法计算： 

质量 W[kg]=密度 ρ[kg /m3]体积 V[m3] 

各种材料的密度： 

铁： ρ=7.9103[kg /m3] 

铝： ρ=2.8103 [kg /m3] 

黄铜： ρ=8.5103 [kg /m3] 

(4) 计算转矩 

 峰值转矩 

峰值转矩即是运转过程中（主要是加减速时）电机所需的最大转矩。 

大致为电机最大转矩的 80%以下。转矩为负值时，可能需要再生电阻。 

tpsa tpsd

Nofo指令
脉冲

频率
f

[pps]

伺

服

电

机

速

度
[r/min] 时间

加速转矩 Ta

减速转矩 Td 时间

指令

伺服电机

速度

 

图 6-3 峰值转矩 

加速转矩：
a

( ) 2 
 移动转矩L M

psa

J J N
T

t
（单位：N·m） 

减速转矩：
d

( ) 2 
 -移动转矩L M

d

ps

J J N
T

t
（单位：N·m） 

JL:  负载惯量转换为伺服电机轴上的等效值（单位：kg·m2） 

JM:  伺服电机转子惯量（单位：kg·m2） 
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N： 电机转速（单位：r/s） 

 移动转矩、停止时的保持转矩 

移动转矩、停止时的保持转矩即是电机长时间运转时所需的转矩，大致为电机额定转矩

的 80%以下，若为负值，则需要用到再生电阻。 

各机构移动转矩计算公式如下： 

形状 T 的计算公式 

滚珠丝杠机构

W

P

F

 

移动转矩  f

P
( gW+F)

2
T 


  

W：质量[kg]     η：机械部分的效率 

P：导程[m]     μ：摩擦系数 

F：外力[N]     g：重力及速度 9.8[m/s2] 

皮带传动机构

D

FW

 

移动转矩  f

D
( gW+F)

2
T 


  

W：质量[kg]     η：机械部分的效率 

D：导程[m]     μ：摩擦系数 

F：外力[N]     g：重力加速度 9.8[m/s2] 

旋转运动机构

Z1
Z2

TLo

 

移动转矩  f L0 F

1 1
T +T

n 
  T  

TL0：负载轴上的负载转矩  TF：负载摩擦转矩 

1/n：齿轮比 2

1

Z
n=

Z
   η：机械部分的效率 

垂直运动机构

P
1/n

W1

W2

导杆

 

上升期间  f U FT +TT   

下降期间  
2

f U F-T +T T  

TF：运动部分摩擦转矩 

1 2
U

W +W
g P

2
  
（ ）

T   1 2
F

W +W
g P

2




  
（ ）

T  

W1：负载重量[kg] 

W2：平衡重量[kg] 
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 有效转矩 

有效转矩指的是运转、停止全过程所需转矩平方的单位时间值，大致为电机额定转矩的

80%以下，公式如下： 

2 2 2

a a f b d d

rms

c

T t T t T t
T

t

    
  

 

Ta： 加速时的转矩[N•m]     ta：加速时间[s]    tc：循环时间[s]（循环时间指“运转

时间+停止时间”） 

Tf： 移动转矩    [N•m]     tb：匀速时间[s]    

Td： 减速时转矩  [N•m]     td：减速时间[s] 

 转速 

最高转速指电机运转时的最高转速，大致在额定转速以下。但是电机运转至最高转速时，

应该注意转矩和温度上升。 

max

+ +
2 2

V 
移动距离

加速时间 减速时间
匀速时间

 

 

6.1.2 计算示例 

6.1.2.1 丝杠传动计算示例 

(1) 机构 

滚珠丝杠机构如下图所示： 

 

图 6-4 滚珠丝杠机构 

工件部分的质量 WA=10[kg]    滚珠丝杠的长度 BL=0.5[m] 

滚珠丝杠的直径 BD=0.02[m]    滚珠丝杠的螺距 BP=0.02[m] 

滚珠丝杠效率 Bη=0.9         移动距离  0.3[m] 

联轴器的惯量 JC=10×10-6[kg·m2]（可用生成厂家产品目录的数值或计算） 

 

 

 

 

 



上海维宏电子科技股份有限公司 
SHANGHAI WEIHONG ELECTRONIC TECHNOLOGY CO., LTD. 

 90 / 96 

(2) 运转模式 

时间

停止时间减速时间匀速时间加速时间

循环时间

速度
 移动距离
（阴影部分表示已移动的距离）

 

图 6-5 运转模式 

加速时间   ta=0.1[s]     匀速时间   tb=0.8[s] 

减速时间   td=0.1[s]     循环时间   tc=2[s] 

移动距离   0.3[m] 

(3) 滚珠丝杠的质量 

2 2

3 0.02
7.9 10 0.5 1.24( )

2 2
  

   
          

  

D
W L

B
B B kg  

(4) 负载部分的惯量 

2
2

2

1

8 4


      A P

L C B C W D

W B
J J J J B B  

 2 2 20.00001 1.24 0.02 8 10 0.02 4       

=1.73×10-4[kg •m2] 

(5) 预选电机 

若选用 0.2kW 电机，则 JM=0.14×10-4[kg •m2] 

(6) 惯量比 

JL/JM=1.73×10-4/0.14×10-4[kg •m2]=12.3 倍<30 倍 

若选用 0.1kW 电机，则 JM=0.051×10-4[kg •m2]，为 33.9 倍，大于 30 倍。 

(7) 最高速度 Vmax 

max

+ +
2 2

V 
移动距离

加速时间 减速时间
匀速时间

=0.3/0.9=0.334[m/s] 

(8) 转速 

要换算成 N[r/min]，滚珠丝杠转 1 圈的导程为 BP=0.02[m] 

N=0.334/0.02=16.7[r/s]=16.7×60=1002[r/min]<3000[r/min](0.2kW 电机额定转速) 
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(9) 计算转矩 

移动转矩：  f

P 0.02
( gW+F)= 0.1 9.8 10+0

2 2 0.9
T 

 
  


 

           =0.035[N•m] 

加速时转矩：
a

( ) 2 
 移动转矩L M

psa

J J N
T

t
 

4 4(1.73 10 0.14 10 ) 2 16.7
0.035

0.1

     
   

=0.196+0.035=0.231[N•m] 

减速时转矩：
d

( ) 2 
 -移动转矩L M

d

ps

J J N
T

t
 

             =0.196-0.035=0.161[N•m] 

(10) 确认最大转矩 

加速时转矩=Ta=0.231[N•m]<1.91[N•m]（0.2kW 电机的最大转矩） 

(11) 确认有效转矩 

2 2 2 2 2 20.231 0.1+0.035 0.8+0.161 0.1
=

2

a a f b d d

rms

c

T t T t T t
T

t

       
  

    =0.067[N•m]<0.64[N•m](0.2kW 电机的额定转矩) 

(12) 确认电机 

综合上述计算，可以得知，0.2kW 电机转矩虽有较大余量，但根据惯量比选择 0.2kW 电

机。 

6.1.2.2 皮带传动计算示例 

(1) 机构： 

 

图 6-6 皮带轮转动机构 

工件部分的质量    WA=10[kg] 

带路直径          PD=0.05[m]（可用生产厂家产品目录的数值或者计算） 

带轮质量          WP=0.5[kg] 

滚珠丝杠效率      Bη=0.8 

联轴器的惯量      JC=0[kg •m2]（电机轴直接连接） 



上海维宏电子科技股份有限公司 
SHANGHAI WEIHONG ELECTRONIC TECHNOLOGY CO., LTD. 

 92 / 96 

(2) 运转模式 

时间

停止时间减速时间匀速时间加速时间

循环时间

速度
 移动距离
（阴影部分表示已移动的距离）

 

图 6-7 运转模式 

 

加速时间        ta=0.1[s] 

匀速时间        tb=0.8[s] 

减速时间        td=0.1[s] 

循环时间        tc=2[s] 

移动距离        1[m] 

(3) 负载部分的惯量 

B P+J +JL CJ J （联轴器） （皮带传动机构） （带轮） 

2 2

A D P D

1 1
+ W P + W P 2

4 8
CJ     

= 2 21 1
0+ 2 0.05 + 0.5 0.05 2

4 8
     

=0.00156=15.6×10-4[kg•m2] 

(4) 预选电机 

若选用 0.75kW 电机，则 JM=0.87×10-4[kg•m2] 

(5) 惯量比  

JL/JM=15.6×10-4/0.87×10-4[kg•m2]=17.9 倍<20 倍 

(6) 最高速度 

max

+ +
2 2

V 
移动距离

加速时间 减速时间
匀速时间

=1/0.9=1.111[m/s] 

(7) 转速 

要换算成 N[r/min]，带轮转 1 圈 ×PD=0.157[m] 

N=1.111/0.157=7.08[r/s]=7.08×60=424.8[r/min]<3000[r/min] 
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(8) 计算转矩 

移动转矩：  f

P 0.05
( gW +F)= 0.1 9.8 2+0

2 2 0.8
AT 


  


 

            =0.061[N•m]   

加速时转矩：
a

( ) 2 
 移动转矩L M

psa

J J N
T

t
 

4 4(15.6 10 0.87 10 ) 2 7.08
0.061

0.1

     
   

=0.751+0.061=0.812[N•m] 

减速时转矩：
d

( ) 2 
 -移动转矩L M

d

ps

J J N
T

t
 

             =0.751-0.061=0.69[N•m] 

(9) 确认最大转矩 

加速时转矩=Ta=0.812[N•m]<7.1[N•m]（0.75kW 电机的最大转矩） 

(10) 确认有效转矩 

2 2 2 2 2 20.812 0.1+0.061 0.8+0.69 0.1
=

2

a a f b d d

rms

c

T t T t T t
T

t

       
  

=0.241[N•m]<2.4[N•m](0.75kW 电机的额定转矩) 

(11) 确认电机 

综合上述计算，可以得知，0.75kW 电机转矩虽有较大余量，但根据惯量比选择 0.75kW

电机。 

6.2 再生电阻选型 

6.2.1 计算原理 
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循环运行周期T

转速
速度N

td

td

循环运行周期T

时间

0

图 6-8 运转曲线 

步骤 计算项目 符号 计算公式 说明 

1 

计算伺服系

统的旋转能

量（即总的再

生能量） 

SE  

182

60

2

2

1

2

1

2

2

2

)(

NJ

NJ

JES












 

LM JJJ   

J：总惯量（Kg.m2） 

JM：电机转子惯量（Kg.m2） 

JL：负载惯量（Kg.m2） 

ω：电机角速度（rad/s） 

N：电机转速（rpm） 

2 
计算减速段

负载消耗的

能量 

LE  

d

d

d

t
60

t
602

2

t
2










N
T

N
T

TE

L

L

LL







 

TL：负载转矩（N·m），一

般取匀速段 

td：减速时间（s） 

3 

计算伺服电

机的线圈电

阻的损耗能

量 

ME  
忽略不计  

4 
计算伺服电

容可吸收的

能量 

CE  

方法 1： 

)(

)(

)2(10000002

1

10000002

1

mains

2

on

2

母线

2

on

2

UU
C

UU
C

EC





 

方法 2：B1 系列 EC可通过查表得出 

C：驱动器母线电容（uF） 

Uon：再生回路启动电压（V） 

U 母线：母线电压（V） 

Umains：主电源输入电压（V） 

5 
计算再生电

阻需要消耗

的能量 

KE  
CMLSK EEEEE    
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步骤 计算项目 符号 计算公式 说明 

6 计算再生电

阻功率 
KP  

TK

E
P

K
K


  

Pk：再生电阻功率（W） 

T：电机循环运行周期（s） 

K：再生电阻散热系数（一

般取 P00.17 出厂值） 

7 确认再生电

阻阻值 

R R 应大于驱动器允许的最小阻值，否则会损坏驱

动器。B1 系列最小允许阻值查询 
 

 

 

6.2.2 计算示例 

1） 已知电机型号 WSM-130M-1815C-D21Y-M，通过手册查询或驱动器参数 P07.09，

得到电机转子惯量 JM为 0.0026Kg.m2，额定转矩为 11.5N.m 

2） 已知驱动器型号为 WSD-B1-30C，查表可知驱动器电容可吸收能量为 50.4J，最小允

许阻值 40Ω 

3） 通过理论运行曲线（或 Imotion 实际采集），得到速度 N=3000rpm，减速时间 td=0.22s，

运行周期 T=1s，匀速段负载转矩为 20%（采集“转矩指令”），则 TL=11.5×

20%=2.3N.m. 

4） 通过理论计算得到负载惯量；或通过驱动器惯量比自学习，得到 P00.04 为 150（%），

则负载惯量 JL=JM×P00.04=0.0026×150%=0.0039 Kg.m2. 

5）外置再生电阻散热系数取 30%（P00.17 出厂值） 

把以上条件参数代入计算公式： 

步骤 计算项目 符号 计算公式 说明 

1 

计算伺服

系统的旋

转能量（即

总的再生

能量） 

SE  

4.321

182
3000)0039.00026.0(

182

2

2







 NJ

ES

 

J：总惯量（Kg.m2） 

N：电机转速（rpm） 

2 
计算减速

段负载消

耗的能量 

LE  

4.79

22.0
60

300014.3
3.2

t
60

d









N

TE LL


 

TL：负载转矩（N·m），

一般取匀速段 

td：减速时间（s） 

3 

计算伺服

电机的线

圈电阻的

损耗能量 

ME  忽略不计  

4 
计算伺服

电容可吸

收的能量 

CE  方法 1： 

C：驱动器母线电容（uF） 

Uon：再生回路启动电压

（V） 
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步骤 计算项目 符号 计算公式 说明 

32.50

)3802(700
1000000

500

2

1

)2(10000002

1

)(

)(

22

mains

2

on

2





 UU
C

EC

 

方法 2：查表得出 50.4J 

U 母线：母线电压（V） 

Umains：主电源输入电压

（V） 

5 

计算再生

电阻需要

消耗的能

量 

KE  

6.191

4.5004.794.321





 CMLSK EEEEE

  

6 计算再生

电阻功率 
KP  7.638

13.0

6.191








TK

E
P

K
K  

Pk：再生电阻功率（W） 

T：电机循环运行周期（s） 

K：再生电阻散热系数（负

载率） 

7 确认再生

电阻阻值 

R 
阻值应≥40Ω   
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